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1. Wymagania ogolne.

1.1.PRZEDMIOT | ZAKRES SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznegj wymagania dotycre wykonania
i odbioru robot dla budowy lokalnej infrastruktudystrybuciji gazu ziemnegé&edniego dinienia
od istniejcego rurocigu sredniego cinienia w m. Osdowice gmina Daszyna do terendow
inwestycyjnych w m. Daszyna.

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotyca rob6t zwhzanych z budow

1. Sieci gazowejredniego cinienia DN250mm, od istniggego rurociagu DN225mm
w m. Ogdowice do terendw inwestycyjnych w m. Daszyna.
2. Dwaoch stacji pomiarowych 11° w m. Daszyna.

1.2.OKRE SLENIA PODSTAWOWE.
Specyfikacja Techniczna stanowi ¢z Dokumentéw Przetargowych i kontraktowych
i nalezy je stosowaw zleceniu i wykonania rob6t tego przedeziccia.

- Paliwo gazowe paliwo pochodzenia naturalnego, speltajwymagania Polskich Norm

- Gazocgg - rurochg wraz z wyposzeniem, stiaacy do przesytania i dystrybucji paliw gazowych,
- Klasa lokalizacji - klasyfikacg terenu wedtug stopnia urbanizacji obszaru pobego
geograficznie wzdtigazocigu,

- Strefa kontrolowana obszar wyznaczony po obu stronach osi gagogiw ktérym operator sieci
gazowej podejmuje czynia w celu zapobigenia dziatalnéci mogicej mig€ negatywny wptyw na
trwatos¢ i prawidtowg eksploatag gazocigu,

- Skrzytowanie - miejsce, w ktérym gazagy przebiega pod lub nad obiektami budowlanymi lub
terenowymi

- Cisnienie robocze cisnienie, ktore wysipuje w sieci gazowej w normalnych warunkach
roboczych,

- Pr6ba cknieniowa - zastosowanie émienia prébnego w sieci gazowej, przy ktérymégi@zowa
daje gwaranegjbezpiecznego funkcjonowania,

- Préba wytrzymaléci - proba dinieniowa przeprowadzona w celu sprawdzenia, czya daé
gazowa spetnia wymagania wytrzymatomechanicznej,

- Proba szczelndei - proba przeprowadzona w celu sprawdzenia, cZygsizowa spetnia
wymagania szczelsoi na przecieki paliwa gazowego,

- Stacja redukcyjno pomiarowa stacg gazows, w sktad ktérej wchodg przewod wejciowy i
wyjsciowy, armatura odcingga i filtrujagca, uradzenia regulacji énienia paliwa gazowego,
cisnieniowy system bezpieckstwa, uradzenia rejestrggce cknienie oraz systemy alarmowe,
urzadzenia pomiarowe przeznaczone do pomiarow strumiebgtosci, masy lub energii paliwa
gazowego

- Wiasciciel - takze posiadacz samoistnyiytkownik wieczysty.

- Droga dojazdowa- droga publiczna lub prywatnackaca drog publiczry z poses np.
oczyszczalry lub s.u.w.

- Droga tymczasowa (montawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona @buru
pojazdow obstugdpych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywizeana do usugcia po
jego zakaczeniu.

- Dziennik Budowy- opatrzony piecxia Urzedu Starostwa Powiatowego wedzycy zeszyt, z
ponumerowanymi stronami, ghcy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania
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zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanyclhoodlv robot, przekazywania poleceinnej
korespondencji technicznej pagdey Inzynierem, Wykonawg i projektantem.

- Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktta

-. Rejestr Obmiaréw akceptowany przez Inspektora Nadzoru rejesrmiperowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w formie wylicge
szkicow i ewentualnie dodatkowych gzednikdw. Wpisy w Rejestrze Obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

- Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zagygego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigoréb zwgzanych z ocenjakosci materialdw oraz robat.

- Materialy - wszelkie tworzywa niezitine do wykonania rob6t, zgodne z Dokumenmntac]
Projektovg, Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane piaspektora Nadzoru.

- Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
gazocjgu

-Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio wmrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

- Odpowiednia (bliska) zgodré - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

- Podicie - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod gazoeaigiem od gtbokasci przemarzania.

- Inspektor Nadzoru- osoba wyznaczona przez Zamawiago do nadzorowania prawidtoyed
wykonywania robot i wygpowania w jego imieniu w czasie ob@aywania Kontraktu.

- Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczrgdra autorem Dokumentacji Projektowej.
- Przeds¢wziecie budowlane kompleksowa realizacja nowego obiektu.

-Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dgllagno, rzeka itp.

- Przeszkoda sztucznadzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad ogrodzenie, budynek, kolej, ruggditp.

- Przetargowa Dokumentacja Projektowa czs$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

- Rekultywacja- Roboty majce na celu upogdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania \wlah@go.

- Nawierzchnia- warstwa lub zespét warstw sheych do przejmowania i rozkltadania ofen od
ruchu na podtze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu

- Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

- Przedmiar rob6t wykaz robot z podaniem ich #o (przedmiar) w kolejn&i technologicznej
ich wykonania.

- Zadanie budowlane- cz$¢ przedsgwzigcia budowlanego, stanoygde odebng calcsé
konstrukcyjr lub technologiczsp, zdolp do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma@ polega na wykonywaniu robét zwkanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrsieci gazowej lub jej elementu.

1.3.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodido
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru /Zamagdago.



1.3.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiagcy w terminie okrdonym w Warunkach Szczegdlnych prze&awWykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg, Dziennik Budowy po zieeniu gwiadczenia przez kierownika budowy Wykonawcy
I opiecztowaniu go przez Starostwo Powiatowe oraz dwa eplaeme Dokumentacji Projektowe).

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatdd@a ochrorn przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzorte 2niszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.3.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowatizie zawiera:
- Projekt budowlany — ,Uzbrojenie terendéw inwesipgch w Gminie Daszyna — sié przylacza

gazu ziemnego”
- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru

Wykonawca przedsivzigcia otrzyma od Zamawiggego dwa egzemplarze kompletnej w/w
dokumentaciji projektowe,;.

1.3.3. Wykaz Dokumentacji Projektowej, kgorWykonawca opracuje we wilasnym zakresie
w ramach Ceny Kontraktowej

Wykonawca zobowzany jest w cenie umowy (bezpfatnie) opracéwdpkumentag,
(jezeli bedzie wymagana);
1. Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot
2. Projekt objazdéw tymczasowych na czas budowy dé&z@regéinych obiektow.
3. Projekt organizacji i harmonogram robot.
4. Inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza robot opvaca na aktualnym planie sytuacyjno
— wysokaciowym.
5. Instrukcje eksploatacyjne.

1.3.4. Zgodn&¢ rob6t z Dokumentag Projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczrez atodatkowe dokumenty przekazane
przez Zamawiacego Wykonawcy stanowiczesé¢ kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione
w chatby jednym z nich $ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji. Wykonawca nie mm® wykorzystywdé bleddéw lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsiwiadomé Zamawiagcego, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiajgabzgodne z dokumentagcjprojektowy
i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe,
od ktorych dopuszczalneg sodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdbw i elementéw budowli muszby¢ jednorodne i wykazywa bliska zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mp@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagprojektowny
lub ST i wplynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie materiatyeda
niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.3.5. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowzany do zorganizowania placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznegm terenie budowy, zabezpieczenia
dojs¢ do budynkéw w okresie trwania realizacji kontrakttez do zakaczenia
i odbioru ostatecznego robat.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Zamayagejnu/Inspektorowi
Nadzorudo zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdemn drogi i organem za@dzapcym
ruchem zaktualizowany projekt organizacji ruchabezpieczenia robét w okresie trwania budowy.
W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencbgktualizowany
przez Wykonawe na biegco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca wykona drdgjaedowe, dostarczy, zainstaluje
I bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewagayv ten sposob bezpiegmtwo pojazdow i pieszych.

Koszt wykonania i utrzymania d@jdo budynkow i drég objazdowych nie podlegacbdej
zaptacie i przyjmuje gj ze jest whczony w cen kontraktovs.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktoérych jest to nieodzowne ze wadpw bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczge kyda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem
W sSposOb uzgodniony z Zamawjeym oraz przez umieszczenie w miejscach iciach
okreslonych przez Zamawiagego.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w cen kontraktows. Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy
w okresie trwania realizacji kontraktw, do zak@czenia i odbioru ostatecznego roboét. Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i ¢bzie utrzymywa tymczasowe uggzenia zabezpieczme
w tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcaszelkie inne
srodki niezlgdne do ochrony robét, wygody spotecgcia innych.

1.3.6. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecgio przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraglze unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrioi spotecznej i innych, a wynikgych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w ¢@stivie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegolny wzgdl na:

l) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk i drog ztigavych
2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mazliwoscig powstania pzaru.
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1.3.7. Ochrona przeciwgarowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesziech biurowych, mieszkalnych
I magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne g skiadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgsém oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowangapem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.3.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwatyg sszkodliwe dla otoczenia, niecdy dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszczasuzycia materiatow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robot bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniom jednostk, jednoznacznie okfkjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azpkaczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzymé zgodt na wycie tych materialtdbw od wiaiwych organdéw
administracji pastwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami,
a ich wycie spowato jakiekolwiek zagtenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.3.9. Ochrona wtasnsti publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkorinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. jak réwniz drogi gminne i dojazdowe do zabudawaraz
uzyska od odpowiednich wiadzdacych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamaw@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xape
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzety@mnstalacji, urgdzen i drég w czasie
trwania budowy.

O fakcie uszkodzenia tych instalacji Wykonawca béazznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowane wtadze oradzie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadaza wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na p@ehni ziemi i urzdzex podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezdaapcego.

1.3.10. Ograniczenie obgiern osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie ¢ula dopuszczone na
swiezo konczony fragment budowy i Wykonawcadzie odpowiedzialny za naprawvszelkich
robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z polaogriamawiajicego /Inspektora nadzoru.
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1.3.11. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcagdhie przestrzega przepiséw dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegoko Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznychkodiiwych dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczae, socjalne
oraz sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieam#wa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.3.12. Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobdt i za wszelkie materiaty | wdzenia
uzywane do robot od daty rozpacia do spisania protokotu odbiorudamwego.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu ostatecznego ich odbioru. Utrzyenaowinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elenbyt w zadowalapym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Zamawiagcego /Inspektora Nadzoru powinien rozpggcmboty (utrzymywanie) nie ghiej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.3.13. Stosowaniegdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne
I miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktosews jakikolwiek sposob zwzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpcaw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialnga
wypetnienie wszelkich wymagagprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych goizen lub
metod i w sposob ggty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgakopie
zezwold i inne odnéne dokumenty.

1.3.14. Rownowanosé norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w kontrakcie powotang &onkretne normy lub przepisy, ktére spetnimap
materiaty, wyposzenie, sprzt i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadatoty, ledg
obowigzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm
I przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowion@drej. W przypadku gdy powotane normy
i przepisy g paistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, mpoby¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewij zasadniczo réwny lub vgzy poziom
wykonania nt powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich zegniego sprawdzenia
I pisemnego zatwierdzenia przez Zamawgago. Ranice pom¢dzy powotanymi normami, a ich
proponowanymi zamiennikami musdy¢ doktadnie opisane przez Wykonawc przedi@zone
Zamawiagcego, co najmniej na 14 dni przed datzekiwanego przez Wykonageatwierdzenia
ich przez Zamawiapego. W przypadku, kiedy Zamawgay stwierdzi,ze zaproponowane zmiany
nie zapewniaj zasadniczo réwnego lub wgzego poziomu wykonania. Wykonawca zastosuje Si
do norm powotanych w dokumentach.
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1.4 MATERIALY
1.4.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiektenatow
przeznaczonych do robo6t Wykonawca przedstawi ind@jm dotycgzce proponowanegarodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednies$wiadectwa do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzpartii (cz$ci) materiatdw z danegarédia
nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty z danegmdta uzyskaj zatwierdzenie.

1.4.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwigkdédet miejscowych wiczapc w to zrodia wskazane przez
Zamawiagcego. Wykonawca ponosi odpowiedzialhoza spetnienie wymaga ilosciowych
i jakosciowych materiatdw z jakiegokolwiekrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w
tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne kbszwigzane z dostarczeniem materiatow do
robét. Humus i nadktad czasowo @@ z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piaskwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopt@nterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w kontrakciects wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadavdpdnio do
wymaga kontraktu lub wskazalnspektora Nadzoru.

1.4.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane naéyedo czasu gdy dola one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaly swgojjakosé
I wkasciwos¢ do robdt i byty dosipne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowanigdbh zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terebedowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe.

1.4.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Przewiduje s mazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wyka@anych
Robotach. Wykonawca powiadomi Zamaw@ggo o swoim zamiarze, co najmniej tydzgzed
uzyciem materiatu i uzyska jego akceptacje oraz aupoojektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie me by pézniej zmieniany bez zgody Zamawgaggo/Inspektora.

1.5.SPRZET

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spyti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych robét. Spek uzywany do rob6t powinien gy
zgodny z ofeyt Wykonawcy. Spra bedacy wltasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania
robot ma by utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania. Jakikolwiek spet, maszyny,
urzadzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw kontraktu, zostarzez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét

1.6. TRANSPORT

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych obgien na & przy transporcie
materiatéw/ spretu na i z terenu robot.
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Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkkiwosci przewaonych materiatéw.
Liczba srodkéw transportu dalzie zapewni& prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkrg/mi
w dokumentacji projektowej. Liczbarodkéw transportu dalzie zapewnia prowadzenie robot
zgodnie z zasadami okfenymi w ofercie. Srodki transportu nie odpowiadage warunkom
dopuszczalnych obgien na osie mogby¢ uzyte przez Wykonawgpod warunkiem przywrécenia
do stanu pierwotnego zytkowanych odcinkéw drog publicznych na koszt Wyaooy.
Wykonawca bdzie usuwa na bigaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia apewego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactemu budowy.

1.7.WYKONANIE ROBOT
1.7.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgadnie z Kontraktem, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robdé ich zgodng z dokumentagj
projektowyg wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robétzorpoleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci  wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami rzgdnymi okrélonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi nange przez Inspektora Nadzoru. Ngsitwa
jakiegokolwiek bédu spowanego przez Wykonagver wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgan
jesli wymaga tego lgdzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykoriawa wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysckoprzez Irryniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Polecenia Inspektora Nadzorwdh wykonywane nie pifniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcpod gragbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.8.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
1.8.1. Program zapewnienia jakei (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Zamawiagcemu/Inspektorowi Nadzoru programu zapewnienia §akonv ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania robdét, aiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie robot zgodnie z dokumerja@rojektowy, ST oraz poleceniami
I ustaleniami przekazanymi przez Inspektora NadZamawiagcego.

Program zapewnienia jako bedzie zawieré:
* organizag} wykonania robot i sposob prowadzenia robot,
e organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,
* bhp,
» wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

» wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakao terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw
robot,

* system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaloly wykonywanych
robot,

* wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli.

1.8.2. Zasady kontroli jaksri robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiaggmg¢ zatazong jakos¢ robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za pgiontrok robot i jakég¢ materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, aekapc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie proby
szczelnéci. Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtbw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Inspektor Nadzoru dulzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych sprztu, pracy personelu. 2eli niedocagniecia te Ilgda tak
powazne,ze mog wptyna¢ ujemnie na jak&, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynigaie do
robét badanych materiatéw i dojmi je do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia zostan
usuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lhadaaterialbw ponosi
Wykonawca.

1.8.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegaie przez Inspektora Nadzoru. Przed
przysgpieniem do pomiarow Iub bafla Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badanRo wykonaniu pomiaru lub badania.
Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

1.8.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawnionyt jelo
dokonywania kontroli, pobierania probek i badaniatenatéw u zrodta ich wytwarzania,
I zapewniona mu dulzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakeoy i producenta
materiatow.

Inspektor Nadzoru/Zamawigly maze pobieréd probki materiatow, wody kciekow oraz
prowadz¢ badania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy $ niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykooawub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubatkowych bada albo oprze si
wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgécnmaterialdw i robot z dokumentac
projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtorhytub dodatkowych badai
pobierania probek poniesione zogtanzez Wykonawg

1.8.5. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru/Zamawigly maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

a) certyfikat na znak bezpiedmtwa, wykazujcy ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, Norm Europejekiaprobat
technicznych oraz wégiwych przepisow i dokumentéw technicznych,

b) deklarag} zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
* Polskg Normg lub
* Normg Europejsk

* aprobad techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtaskiej Normy,
jezeli nie g objcte certyfikacy okreslong w pkt. | i ktore spetniaj wymogi specyfikacji
technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty Wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta.
Jakiekolwiek materiaty, ktGre nie spetniaych wymagé beda odrzucone.
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1.8.6. Dokumenty budowy
Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiowigzujagcym Zamawiajcego
I Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowyy kibnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzial§toza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obbwicymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyghla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robat,
stanu bezpieczstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy. Kady zapis w
dzienniku budowy &dzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonat&ésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy dula czytelne, dokonane
trwalg technilg, w poradku chronologicznym, bezg@dnio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumemtda oznaczone kolejnym numerem
zalycznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programewajenia jakéci i harmonogramdw robot,
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robat,

- przebieg robat, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycygyprzerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru/Zamasgdego,
- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zand@jch i ulegajicych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentaciji
projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotycgce jakaci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli Zi@eiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgabprzediazone
Inspektorowi Nadzoru/Zamawigiemu do ustosunkowania si

Decyzje Inspektora Nadzoru/Zamawizggo wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pkya lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Zan@gycego do ustosunkowaniagsi
Projektant nie jest jednak strphontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy
robot.

Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnwmi lub certyfikaty zgodngci materialtdw, orzeczenia o jad@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jgdio Dokumenty te stanowizabczniki do odbioru
robot. Winny by udostpnione na kadezyczenie Inspektora Nadzoru.
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Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsoprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaciadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) protokoty odbioru robét,
d) protokoty z narad i ustale
e) korespondengjna budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy miejscu odpowiednio,
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamgwem. Wszelkie dokumenty budowyda
zawsze dospne dla liyniera i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiafrego.

1.9.0BMIAR ROBOT
1.9.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie
z dokumentagj projektows, ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru krdg wpisane do rejestru obmiarow.

Obmiar gotowych roboét dulzie przeprowadzony z eztascia wymagaml do celu czsciowych
ptatnaci na rzecz Wykonawcy.

1.9.2. Zasady oks#ania ilosci robot i materiatow

Dlugaosci | odlegtasci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone
poziomo wzdha linii osiowej. Jéli specyfikacje techniczne wdeiwe dla danych robot nie
wymagaj tego inaczej, objosci bedg wyliczone w metrach jako dlugd pomnaona przezredni
przekroj. ligci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami specyfikacji technicznych.

1.9.3. Urgdzenia i spret pomiarowy

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvaezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiadéd wazne swiadectwa
legalizacji. Wszystkie ugglzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

1.9.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lkeda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robét, a take w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanakgch
przeprowadza siw czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlagggch zakryciu przeprowadza
sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowd obmiaruoraz nieodzowne obliczeniagdy
wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

1.10.0DBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
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c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

1.10.1. Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu

Odbior robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realiz ulegry zakryciu. Odbior robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdmwviajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oginms¢pu robo6t. Odbioru robét dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowé danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem éhksma Nadzoru. Odbior ¢dzie
przeprowadzony niezwitocznie, niezodej jednak nt w ciggu 2 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Insjea Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpeojektowy, ST i uprzednimi ustaleniami.

1.10.2. Odbior agciowy

Odbioér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbrobdét
dokonuje Inspektor Nadzoru.

1.10.3. Odbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecspgo wykonania robét w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé® do odbioru
ostatecznegocllzie stwierdzona przez Wykonaywpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na @inie o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Zamawigjgo. Odbidr ostateczny
robét nasgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaeponez Zamawiagego w obecnii
Zamawiajcego, Inspektora Nadzoru, Wykonawcy. Komisja odijaern roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw bafiai pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robét z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozoa sealizacj ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pekgoavych lub  robdt
uzupetniagcych, komisja przerwie swoje czyniodi ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komgisje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] ndektacy projektows i ST
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
I bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszog warta¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagy@rzyjetych w dokumentach kontraktowych.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo robot jest protokét odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentag projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkew
jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji kontraktu.

2. Dokumenty zainstalowanego wypgsaia.
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3. Dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)
4. Deklaracje zgodnci lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow.

5. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie roboét towsaxrych (np. na przelenie linii

telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom urzdzen.

6. Geodezyja inwentaryzacgj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu.
7. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego néelgpo
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozonmie Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetriag kpda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavgieggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzujpghtych wyznaczy komisja.

1.10.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtrawinzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

1.11.0BJAZDY, PRZEJAZDY | ORGANIZACJA RUCHU
Koszt wybudowania objazdow / przejazddéw i organizachu obejmuije:

(&) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem zblad i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowsgz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajgcych z posipu robot.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania gwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu.

(c) Opftaty/dzietawy terenu
(d) Przygotowanie terenu

(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp,difikdw, kraveznikow, barier, oznakowa
i drenau.

() Tymczasowa przebudowa gdzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych oznakowagionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b) Utrzymanie ptynngéci ruchu publicznego,

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:
(a) Usun¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
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2. Zakres robot.

Zakres robot okidony zostat w projekcie budowlanym i sktada sinas¢pujacych elementow:
1. Budowy sieci gazowej DN250mm od punktwe#enia w rurociagredniego cinienia
DN225mm zlokalizowanego w miejscowsd Ossdowice do terendw inwestycyjnych w
miejscowdci Daszyna. czna diugéc projektowanej sieci wynosi 6197,4 m.

2. Budowy dwodch odcinkéw sieci gazowej DN200mm od ektépwanej sieci gazowej
DN250mm do stacji pomiarowych w miejscodgoDaszyna:
Odcinek O1 — SP1 —48,0m
Odcinek O2 — SP2 — 4,4m

3. Budowy stacji pomiarowyckredniego dinienia o przepustovéoi nominalnej Q=900Nrh
zlokalizowanych w punktach SP1 i SP2 w m. Daszyna.

4. Naprawy drég o nawierzchni asfaltowej po przekopaeh450 m2

2.1.NAZWA | KODY WG CPV.

Dziat — 450000007; roboty budowlane
Grupa- 452000009; roboty budowlane w zakregiynierii ladowej wodnej
Klasa - 452300008; roboty budowlane w zakrbsdowy rurocigow,

Kategoria- 45250000-4 Roboty w zakresie instaloaamnwydobycia produkcji oraz
budowy obiektéw budowlanych przemystu naftowegaa@vniczego

45231220-3 - Roboty budowlane w zakresie gagyioy
45231110-9 - Roboty budowlane w zakresie ktadzeniaciggow

3. Zaplecze wykonawcy.

3.1. WSTEP

Zaplecze Wykonawcy skladaesi niezlednych instalacji, urgdzen, biura, placow sktadowych oraz
drég dojazdowych i wewgtrznych potrzebnych do realizacji wymienionych robo

3.2. PODSTAWA PLATNO SCI

3.2.1. Urzadzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowaniszystkich niezédnych
urzadzen, instalacji, drog dojazdowych i wewtnznych, biura, placow i zabezpieézpotrzebnych
Wykonawcy przy realizacji robot na koszt Wykonawcy.

3.2.2. Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkaszty eksploatacyjne zw#dane
z wytkowaniem powyszego Zaplecza na koszt Wykonawcy.

3.2.3. Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje usiane wszystkich urgdzen, instalacji, drog
dojazdowych i wewetrznych, biur, placow zabezpiedze oczyszczenie terenu
I doprowadzenie do stanu pierwotnego na koszt Wakay.
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4. Woytyczenie obiektow, trasy uzbrojenia podziemnegopunktow
wysokasciowych.

4.1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych
z wszystkimi czynngéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wytyczenie w terenie obiektow
nadziemnych i podziemnych.

4.1.1. Odtworzenie trasy i punktow wysagkimwych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych 2z odtworzeniem trasy 1 punktéw
wysokaciowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtdbwnych osi trasy

i punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage o0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wység&iowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochratta przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposoOb utatwiary odszukanie i ewentualne odtworzenie.

4.2. OKRESLENIA PODSTAWOWE

4.2.1. Punkty gtéwne trasy punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkow@zopoczatkowy
I koncowy punkt trasy.

4.2.2. Pozostate okskenia podstawowe 3 zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi pkt. ,Wymagania ogolne”.

4.3. MATERIALY
4.3.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padaht. 1.
~Wymagania ogolne”
4.3.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albcyr metalowe o diugici okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarnbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie& srednie od 0,15 do 0,20 mi dtugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m
i dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispgpiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m.

,»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

4.4. SPRZET
4.4.1. Ogo6lne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano pktl. ,Wymagania ogolne”
4.4.2. Spret pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wyseckmwych naley stosowa nastpujacy
sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
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niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

laty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej dokladiod pomiaru.

4.5. TRANSPORT
4.5.1. Ogollne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w pHit.,Wymagania ogolne”.
4.5.2. Transport sprgu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewozi dowolnymisrodkami transportu.

4.6. WYKONANIE ROBOT
4.6.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w pki\Wymagania ogolne”.

4.6.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK
(1+6). Przed przygpieniem do robot Wykonawca powinien pegejod Zamawigcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczegbtowego wytyczenia robaot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
I uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawanspektora Nadzoru o wszelkich ¢bach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i Klureperow roboczych. Bdly te powinny
by¢ usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowejas
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rxine
terenu istotnie rinig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terentalim rejonie nie powinno Ity
zmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoiszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzcdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzorostag wykonane na koszt
Zamawiagcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadoanacza,ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgia Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przez Inspektcad2dru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone
W oznaczenia okitajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznagzpowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafze
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan
zniszczone przez Wykonagcswiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejast
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestaa odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dewidtowej realizacji robét nakg do
obowigzkow Wykonawcy.
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4.6.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnychasy i punktéw wysokiziowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidbwnemiany by zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azealdowgzane do punktéw
pomocniczych, potmonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odleggo pomidzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nieza@rzekracza200 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhwosi trasy,
a takze przy kadym obiekcie iaynierskim.
Maksymalna odlegkt mi¢dzy reperami roboczymi wzdtutrasy gazoeigu w terenie ptaskim

powinna wynosi 200 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét zezanych z wykonaniem trasy gazagu

i obiektow towarzysgcych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdiutrasy gazoeaigu. O ile brak takich punktéw, repery robocze male
zalazy¢ w postaci stupkdédw betonowych lub grubych ksztatidwdw stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndciag, aby sredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtijniwelacg podwdjra w nawbpzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyrane
I jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

4.6.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagcjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;j.
Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej, nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej
nie mae by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy nale wyznaczy

z dokfadnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 4.3.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zagi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

4.7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
4.7.1. Ogolne zasady kontroli jako robot

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w pktl. ,Wymagania ogolne”

4.7.2. Kontrola jakd&ci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad okienych w instrukcjach
I wytycznych GUGIK pkt 5.4

4.8. ODBIOR ROBOT
4.8.1. Ogolne zasady odbioru robé6t

Ogolne zasady odbioru robot podano w fikiWWymagania ogélne”.
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4.8.2. Sposoéb odbioru roboét

Odbidr robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicéw
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokoétukantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

4.9. PRZEPISY ZWI AZANE

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Giowny Urzad Geodezji
I Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{J1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUI®83.

[EEN
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5. Usuniecie warstwy humusu

5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w pkt. ,Wymagania ogolne”.

5.2. MATERIALY
Nie wystpuja.

5.3. SPRZET
5.3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w pktl. ,Wymagania ogolne”

5.3.2. Spret do zdgcia humusu
Do wykonania robot zwrzanych ze zdriem warstwy humusu nie nadegj st do powtérnego
uzycia naley stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
— fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscaclzigd
prawidtowe wykonanie robét sptem zmechanizowanym nie jest aioe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadmdportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego sptda.

5.4. TRANSPORT
5.4.1. Ogollne wymagania dotygee transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w pHKt.,Wymagania ogolne”

5.4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wylisodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych
| przeznaczenia humusu.
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5.5. WYKONANIE ROBOT
5.5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w pkiWymagania ogoéine”.

Teren pod budow w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdéw i wych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinies bgzyszczony z humusu.

5.5.2. Zdgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dyzdjgta z przeznaczeniem do jmiejszego waycia przy
rekultywaciji, umacnianiu skarp, zaktadaniu trawmk&adzeniu drzew i krzewow oraz do innych
czynndaci okreslonych w dokumentaciji projektowej. Zagospodarowaradmiaru humusu powinno
by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazania#yiniera.

Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spwshar
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nievgstarczajce dla prawidiowego
wykonania robot, wzghnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubd
warstwy humusu,agsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robo6t ziemnych oraz mydh
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.
Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zal@ od gébokasci jego zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnacbygodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
wskazana przez hyniera, wedtlug faktycznego stanu wysbdwania. Stan faktyczny etizie
stanowit podstagdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zggiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem,

a take najedzaniem przez pojazdy. Nie nale zdejmow& humusu w czasie intensywnych
opaddéw i bezp@ednio po nich, aby unikd zanieczyszczenia ghnlub innym gruntem
nieorganicznym.

5.6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
5.6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w pktl. ,Wymagania ogdlne”.

5.6.2. Kontrola usurgcia humusu
Sprawdzenie jakkgi robét polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunécia humusu.

5.7. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w fiki Wymagania ogolne”.

5.8. PRZEPISY ZWI AZANE
Nie wysepuja.
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6. Rozbidrka elementéw drog, ogrodza i obiektow budowlanych.

6.1. WSTEP
6.1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\S$oz. 6 § wymagania dotycice
wykonania i odbioru robét zwtanych z rozbiork elementéw drég, ogrodiei obiektow
budowlanych.

6.1.2. Zakres robot obfych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot zwanych
z rozbiorky:
— warstw nawierzchni,
- kraweznikow, obrzey i opornikow,
- chodnikéw,
— ogrodzé,

6.1.3. Okréglenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi Polskimi
Normami oraz z definicjami podanymi w pkt.,Wymagania ogolne”.

6.1.4. Ogolne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w pkt. ,Wymagania ogoélne”.

6.2. MATERIALY
6.2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puxakt. 1.
~Wymagania ogolne”

6.3. SPRZET
6.3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w pktl. ,Wymagania ogolne”.

6.3.2. Spret do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwranych z rozbidrk elementéw drég, ogrodae moze by

wykorzystany sprz podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

— spycharki,

- fadowarki,

— samochody ¢izarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— koparki.

6.4. TRANSPORT
6.4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w pht. ,Wymagania ogolne”.
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6.4.2. Transport materiatdow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

6.5. WYKONANIE ROBOT
6.5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w pkiWWymagania ogoéine”.

6.5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, ogroslzebejmuj usungcie z terenu budowy
wszystkich elementow wymienionych w dokumentacjojgktowej, ST lub wskazanych przez
Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiorkowe mmma wykonywg& mechanicznie lubgcznie w sposob okény w ST lub
przez Irxyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny doyusuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wkasndciag Wykonawcy,
powinien on przewi& je na miejsce ok&one w ST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST stag wlasndcia Wykonawcy, powinny b usunéte
Z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drogrodzé znajdujce s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjprojektows beda wykonane wykopy ggowe, powinny b§ tymczasowo

zabezpieczone. W szczeg@®nbnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej. Doty w
miejscach, gdzie nie przewiduje ¢siwykonania wykopow naly wypelnié, warstwami,

odpowiednim gruntem do poziomu otacx&go terenu i zagci¢c zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w pkt.7. ,Roboty ziemne”.

6.6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne zasady kontroli jako robo6t podano w pktl. ,Wymagania ogdlne”.

6.6.2. Kontrola jakéci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplétio wykonanych robdét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzetéanentéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelnggego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni,
ogrodzé powinno spetni@odpowiednie wymagania okitene w pkt.7. ,Roboty ziemne”.

6.7. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w gkt Wymagania ogolne”.

6.8. PRZEPISY ZWI AZANE
Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne tglas
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcicadciasta ogolnego przeznaczenia
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7. Roboty ziemne w gruntach |-V kategorii wykopy/zasypnie

7.1. WSTEP

7.1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej XS& wymagania dotyege wykonania
i odbioru wykopow w gruntach |-V kategorii ich zgsyia.

7.1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowajagko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w pkt.2.

7.1.3. Zakres robot obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot ziemnych
w czasie budowy sieci gazowej i obejmwykonanie wykopéw w gruntach nie skalistych (Kat.
V) iich zasypanie.

7.1.4. Okr&lenia podstawowe
- Wykopy liniowe wsko-przestrzenne wykopy o szeroki 0,8-2,5 m agcianach pionowych.

- Glebokas¢ wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.

- Wykop ptytki- wykop, ktorego giokasé jest mniejsza il m.

- Wykopsredni - wykop, ktorego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

- Ukop - miejsce pozyskania gruntu do zasypania wykogamhgzone w obgbie pasa robat.
- Dokop - miejsce pozyskania gruntu do zasypania, Zmie poza pasem robot.

- Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezierge)ntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy

- Umocnieniescian wykopOow— umaocnienigcian wykopow, zgodne z wymogami przepisow bhp,
gwarantujce petne bezpiecastwo wykonywania robot, dostosowane debgkasci wykopu i
rodzaju gruntu.

- Wskanik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, ok§mna
Wg Wzoru:

gdzie: Pus

Pa - OeStasc objetosciowa szkieletu

zagszczonego gruntu, (MgAn

Pss - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgowo optymalnej, okréona
w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-044&1, [stuzaca do oceny zagzczenia gruntu
w robotach ziemnych, badana zgodnie z rpBN-77/8931-12 [7], (Mg/r).

- Wskanik roznoziarnistaici - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
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- Zasypanie wykopu- zasypanie wykopu po ueniu w nim sieci gazowej, obiektow oraz
pozostatych sieci i ugdzen.

- Pozostate okrdenia podstawowes zgodne z obowrzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w pkil. ,Wymagania ogolne”.

7.1.5. Ogolne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w pki.

7.2. MATERIALY (GRUNTY)

Podziat gruntdw na kategorie pod waigm trudnéci ich odspajania oké&ja wartasci
gestaéci objetosciowej gruntéw w stanie naturalnym.

7.3. SPRZET
7.3.1. Ogollne wymagania i ustalenia dotygze sprztu
Ogolne wymagania dotygze robot podano w pkt. ,Wymagania ogoélne”.

7.3.2 Spret do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazke mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw: koparki, tadowgaitf.,
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntpycharki, urgdzenia do
hydromechanizaciji itp.,
transportu mas ziemnych: samochody wywrotki,
sprztu zagszczagcego: ubijaki, ptyty wibracyjne itp..

7.4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w pkt. 1. ,Wymagania ogoine”.

7.5. WYKONANIE ROBOT

7.5.1. Zasady prowadzenia robo6t

- Ogolne zasady prowadzenia robo6t podano wikiWymagania ogoéine”.

- Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonanibdto- wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny dydostosowane do dokasci wykopu, danych
geotechnicznych, ustalenstytucji uzgadniajcych oraz posiadanego sgiz mechanicznego.

- W rejonie istniggcego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne ayal@ykonywa sposobem
recznym.

- Wykopy wgsko-przestrzenne nalg wykona recznie lub mechanicznie, ich umocnienia tgle
wykona palami szalunkowymi stalowymi (wypraskami)

- Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrznymi wymiarami rury, do ktérych dodajeesi
obustronnie 0,25 m jako zapas potrzebny na deskeweian i uszczelnienie stykow. Deskowanie
scian naley prowadz¢é w miar jego gebienia.

- Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunoginta
projektowej, podana ¢gdna rurocigu jest redng osi sieci cigowej.

- Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantouwsn stateczn@& w catym okresie
prowadzenia robot.

- Odwodnienie wykopéw naty wykona& zgodnie z dokumentagcjprojektowy; wode nalezy
odpompowa w miar naptywu
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- Ziemia z wykopow w iléci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyRopow) naley
sktadowd wzdtwz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych Zzaie od zainwestowania
terenu.

- Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktéry niedbie wyty do zasypania, powinien by
wywieziony przez Wykonawcna odkiad.

- Wykop naley zasypé po utazeniu w nim rur gazowych oraz wykonaniu pozostatgbiektow i
urzadzen towarzyszacych, rozpoczynag od réwnomiernego obsypania rur z bokéw, z dokjadn
ubiciem ziemi, warstwami gruboi 10-20cm, drewnianymi ubijakami. Rury PE i staéowaley
obsyp& piaskiem do wysok@i 20 cm ponad wierzch rury. Pozostaty wykop daipmu terenu
naleey zasypéa warstwami ziemi o gruldsi 20-30 cm sposobeneaznym lub mechanicznym.
Warstwy naley zag:szcz& mechanicznie.

- Jednocz@nie z zasypywaniem rurggu naley stopniowo prowadzirozbiorke umocnienia.

- Zaleca sj wykonywanie robot przy sprzyggych warunkach pogodowych.

- Po ukaczeniu zasypywania wykopu, teren riglgorzywroct do stanu pierwotnego, teren po
wykopach nalgy zrekultywowd.

7.5.2. Wymagania dotygze zagszczenia
Zageszczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno sgelvymagania, dotyege
wartasci wskanika zagszczenia ¢) 0,97 — 1,0.

7.5.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ughiviaé¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym
okresie trwania robdt ziemnych. Wykonanie wykopowwmno posgpowa: w kierunku
podnoszenia giniwelety gazocgu.
W czasie robot ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podtny umaliwiajacy szybki
odptyw wod z wykopu. Naley uwzgkdni¢c ewentualny wptyw kolejn&ei i sposobu odspajania
gruntbw oraz terminédw wykonywania innych robot npetlsienie wymaga dotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie ppstrobot ziemnych.
Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopdéw, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzt poza teren robét ziemnych.

7.6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
7.6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne kontroli jakéci zasady robét podano w pkt. 1. ,Wymagania ogalne”

7.6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rokimnych

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowazgodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentaujojektowe;.
- Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia polega na kontroli zgédine wymaganiami specyfikacji oraz
z Dokumentagj Projektova.

Szczegolp uwag nalery zwrock na:

- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wysidéw wodnych.
- Sprawdzenie jakfzi wykonania robot

Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jakowykonania robét okigono w pkt 7.6.

7.6.3. Badania do odbioru rob6t ziemnych
- Minimalna czstotliwas¢ oraz zakres badai pomiarow
a. Pomiar szerok@i dna

30



Pomiar tdma, szablonem w odgbach, co 100 m na prostych, co 20 m w miejscaabrekt
budz watpliwosci.
b. Pomiar spadku podinego dna:
Pomiar niwelatorem gzinych w odsfpach co 100 m oraz w punktachtpliwych.
c. Badanie zagszczenia gruntu:
Wskaznik zag:szczenia okrga¢ dla kazdego utaonego odcinka sieci.
- Szerok@&é¢ dna
Szerokd¢ dna nie mee r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
- Spadek podiny dna
Spadek podiny dna, sprawdzony przez pomiar niwelatoregudnych wysokéciowych,
nie mae dawa réznic, w stosunku do ednych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.
- Zaggszczenie gruntu
Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powiniendggodny z
zatazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

7.7. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w pkt. 1. pvdgania ogolne”.

8. Siet gazowasredniego cknienia
8.1. STOSOWANIE SPECYFIKACJI

8.1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczre] & wymagania dotyce wykonania
i odbioru robo6t zwgzanych z budowsieci gazowejredniego cinienia.

8.1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt 8.1.1.

8.1.3. Zakres robot okjych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych
z wykonaniem instalacji gazowe;j.

W zakres tych robot wchogz
— roboty przygotowawcze,

— roboty montaowe sieciowe,
— budowa armatury odcirgge]
— odwodnienie wykopow,

— préba szczelrsai,

— ochrona przed koragj

— kontrola jakéci.

8.1.4. Okrglenia podstawowe.
Opisano w pktl. ,Wymagania ogolne”.

8.1.5. Ogolne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotygze robét podanwr pkt. 1., Wymagania ogolne”.
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8.2. MATERIALY
8.2.1. Ogodlne wymagania dotygze materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pafanpkt. 1.
~Wymagania ogolne”.
Wykonawca zobowzany jest:
- dostarczy materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji ktmerej i ST,

8.2.2. Materiaty gazoggu
Do budowy sieci gazowepyc rur i ksztattek wg normy:

- PN-EN 1555-2:2012 Systemy przewodow rurowych ariayw sztucznych do przesytania paliw
gazowych - Polietylen (PE) - €& 2: Rury

1555-3+A1:2013-05 Systemy przewodow rurowych z myer sztucznych do przesytania paliw
gazowych — Polietylen (PE) — &2 3: Ksztattki

Do budowy sieci gazowej stosowaned® rury polietylenowe DN 250mm i DN225mm
w typoszeregu SDR 17,6 materiat klasy PE 100 wrkel2oltym dostarczane w sztangach.

Kazda rura musi by oznakowana w sposoéb trwaty tj. na powierzchni pisvi znajdowéa
sie napis zawierary podstawowe informacje niegine dla identyfikacji rury.

Do tych informacji mana zaliczy:

* Numer normy systemowej.

* Nazw i/lub znak firmowy producenta.

* Nominalnasrednica zewetrzna x nominalna grul8é scianki lub SDR.

» Stopie toleranciji.

* Materiat i oznaczenie.

* Informacje producenta (dot. okresu produkcpzwy zaktadu).

* Przesytany ptyn.

Przyktad oznakowania :

Xxx B PN-EN 1555-2 GAZ PE 100 110 stopiB SDR11 ELTEX TUB 125 2007.09.15 xxx
Odlegtai¢ pomiedzy napisami nie me by wigksza nk 1m.

Ksztaltki polietylenowe stosowane do budowy instglgpowinny by wykonane metaod
segmentow dla rur osrednicy nominalnej powaej DN90 whcznie, dlasrednic mniejszych naky
stosowé ksztattki wtryskowe.

t aczenie rur polietylenowych z ksztattkami i ruranalewymi wykonuje si za pomog ksztattek
PE/stal zaciskowych lub obtryskowych. Element stglé&sztattki mae by bosy (zalecany) lub
zakaczony:

- kotnierzem

- gwintem

- sSrubunkiem.

W przypadku ksztattki PE/stal z kcem z rury stalowej, przewidzianym do spawaniagoié
odcinka stalowego powinna wynésninimum 300 mm. Powierzchnie stalowe qguaien powinny
by¢ zabezpieczone przed korgHobczenia PE/stal mugdby¢ trwale oznakowane.

Rury ochronne (ostonowe)

- rury polietylenowe, klasa materiatu PE 80 , DN BDR 17,6
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Zasuwy
Armatuk odcinagca instalacjisieci gazowe] stand@wbeda kurki sferyczne z obudow
wykonany z tworzywa.

Rury stalowe przewodowe powinny posiaddabryczna izolacje polietylenowa
odpowiadajca normie DIN 30670 np.:

- z otulina PE tréjwarstwowa typu MAPEC lub 3LPE
- z t&ééma POLYKEN przy zastosowaniu metody termokurczli@ENERGY ( gr. min. 2.2 mm )

8.2.4. Beton
Beton hydrotechniczny B10, B15 i B20 powinien odpsm& wymaganiom PN-62/6738-07 [17].

8.2.5. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiagdg/maganiom PN-B-14501 [7].

8.2.6. Piasek na podsypk obsyplg rur
Piasek na podsypk obsypk rur powinien odpowiadaPN-87/B-01100.

Zwir, thuczen na podsypk filtracyjna powinien odpowiadaPN-87/B-01100.

8.2.7. Skitadowanie materiatow

Wszystkie wyroby naley ukfada& wedlug poszczegdlnych grup, wieficd i gatunkow
W SposOb zapewnigjy stateczn& oraz umaliwiajgcy dostp do poszczegolnych stoséw lub
pojedynczych rur. Powierzchnia sktadowania powidnyd utwardzona i zabezpieczona przed
gromadzeniem siwdd opadowych. Magazynowanie rury i ksztattek kaep budowy powinno ky
zabezpieczone przed szkodliwym oddziatywaniem peomistonecznych, w przypadku, gdy
skladowane rury PE nie zostantozone w przecigu 12 m-cy nalgy je zabezpieczy poprzez
zadaszenie (nie wolno jednak nakrywar uniemaliwiajac ich przewietrzanie).

Temperatura w miejscu sktadowania nie powinna pexd 30 °C.

Rury PE

Rury z tworzyw sztucznych nate sktadow& pod zadaszeniem, ukiadejje w pozycji
lezace] jedno- lub wielowarstwowo. Nie wolno skladdwaur cigzkich na rurach Aejszych.
Szerokd¢ stosu sktadowanych rur nale ogranicza wspornikami pionowymi z drewna. Rury
powinny by ukladane na rownym podio na podktadach i przektadach drewnianych. Wyséko
skitadowania rur nie powinna przekracaaysokaci 1m dla rur w odcinkach i 1,5m dla rur w
zwojach.

Kruszywo

Kruszywo naley skladowa& na utwardzonym i odwodnionym podto w sposdb
zabezpieczafy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z imngodzajami i frakcjami
kruszyw.

8.2.8. Odbiér materiatéw na budowie.

Materiaty naley dostarczy na budow wraz ze $wiadectwem jakéci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznegotestami, aprobatami technicznymi,
deklaracjami zgodriai.

Dostarczone materialy na miejsce budowy hnalesprawdzt pod wzgédem kompletngci
I zgodndci z danymi producenta.
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8.3. SPRZET
8.3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w pktl. ,Wymagania ogdélne”

8.3.2. Spret do wykonania sieci gigowej
— Koparka o poj. tyki 0,6 nt

— Koparki o poj. hgki 0,25 nt,

- Spycharka gsienicowa

— Samochdd skrzyniowy /samowytadowczy 5-10 t

— Samochdod dostawczy

- Zuraw samochodowy

— Pompa wirnikowa, spalinowa

- Zestaw do odwadniania

- Agregat pgdotworczy

— Spawarka elektryczna

- Spawarka gazowa.

— obcinarka do rur lub pita z szablonem,
- zgrzewarka

— pita spalinowa,

— spycharka gsienicowa,

— ubijak spalinowy,

- walec statyczny,

— zagszczarka wibracyjna,

TRANSPORT
8.4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w pHKt.,Wymagania ogolne”

Wykonawca zobowjzany jest do stosowania takiéhodkow transportu, ktére pozwplunikmé
uszkodze i odksztalcé przewaonych materiatow.

Materiaty na budow powinny by przewaone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz BHP.
Rodzaj oraz liczbasrodkéw transportu, powinna gwarantawgrowadzenie robot zgodnie
z zasadami zawartymi w dokumentacji projektowej, ST

Przewaone materiaty powinny by rozmieszczone rownomiernie, oraz zabezpieczonedprz
przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu.

Z uwagi na specyficzne wdaiwosci rur z tworzyw sztucznych, nalg przy transporcie zachowa
nastpujace wymagania:

- Przewdz rur mge by wykonywany wyicznie samochodami skrzyniowymi

- Przew6z rur i prace przetadunkowe powinnye¢ siodbywa& przy temperaturze
od + 5C do + 36C

— Podczas prac przetadunkowych, rury PE w odcinkadstych jak i w zwojach nie naie
rzuca i przechgat po podiau

— Podnoszenie pakietidigiem powinno by wykonywane linami ngkkimi np: nylonowymi.

— Transport rur nie pakietowanych w samochodzie pmrimdbywé sie przy rownym utageniu
rur na podktadach drewnianych

— Ksztaltki naley przewoz¢ w odpowiednich pojemnikach
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Rury powinny by ukladane w pozycji poziomej. Przy wielowarstwowyrozeniu rur, gorna
warstwa nie mge przewysza sciansrodka transportu wcej niz 1/3srednicy zewgtrznej rury.

Przy przewaeniu rur PEgrodki transportu powinny méepowierzchnie gtadkie bez gwdzi lub
innych ostrych kraedzi.

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu, w sposob
zabezpieczafy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawdgam.

8.4. WYKONANIE ROBOT
8.5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w pkf\Wymagania ogolne”.

8.5.2. Roboty przygotowawcze
- Wytyczenie trasy i punktow wysalaowych.
Wytyczenie trasy i punktow wysokcowych wykona zgodnie ze SpecyfikacST.
- Usunigcie warstwy humusu
Usunkcie warstwy humusu wykokagodnie ze SpecyfikacST.
- Usunigcie elementéw drég, ogrodie
Usunkcie elementow drog, ogrodzép. wykona& zgodnie ze SpecyfikacST
- Lokalizacja istniegcego uzbrojenia.
Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona odkrywki istgejgo uzbrojenia.
- Ocena stanu technicznego budynkow.
Przed rozpocxiem robot Wykonawca dokona oceny stanu techniaznbgdynkow
potozonych w odlegtéci mniejszej nt 20 m.

8.5.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne w miejscu skrzaywan z urzdzeniami podziemnymi natg wykon&
recznie, poza miejscami kolizji z wdzeniami podziemnymi — mechanicznie, zgodnie
z dokumentagj projektowg i ST.

8.5.4. Przygotowanie podia (podsypki)

Podtaze naley wykona& zgodnie z dokumentacjprojektows przy uwzgédnieniu rodzaju
gruntu.

W gruntach suchych piaszczystychwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych
podiazem jest grunt naturalny o nienaruszonej struktdrze wykopu.
W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtplpodioze naley wykona z warstwy
zwiru z piaskiem o grubi od 15 do 20 crmgkznie z utgonymi siczkami odwadniagcymi.
W gruntach gliniastych lub stanaygiych zbite ity naley wykona podiaze z pospoikizwiru lub
ttucznia o grubéci od 15 do 20 cm.
Zageszczenie podta powinno by zgodne z okrdonym w ST.

8.5.5. Roboty montaowe
- Spadki i gkbokasé posadowienia.

Spadki i gkbokas¢ posadowienia sieci gazowej powinny speiniarunki okrélone
w dokumentacji projektowej dla odcinkow pamzy weztami. Rury naley uklada od rzdnych
nizszych do wyszych, odcinkami co 12 i co 6 m a w szczegolnydiuagjach, co 4 m lub 2m
Wyréwnywanie spadkow rury przez podkiadanie pod kawatkow drewna, kamieni lub gruzu
jest niedopuszczalne; rura wymaga podbicia na didgici o kacie rozwarcia 90
Glebokas¢ posadowienia powinna bygodna z dokumentagcprojektowy.
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- Rury PE

Przewody z tworzyw sztucznych montawazy temperaturze otoczenia o8@do 30°C,
jednak z uwagi na zmniejszpelastyczné tego materiatu w niskich temperaturach, przy manta
w temperaturach od 0 do 20 nalery przechowywa ztaczki, uszczelki i ksztattki w cieptym
pomieszczeniu lub podgrzedver momencie montal (palnikiem gazowym).

Rury do budowy przewoddéw przed opuszczeniem do wykwaley oczysci¢ od wewmtrz i
zewmnytrz z ziemi, sprawdziczy nie ulegly uszkodzeniu w czasie transportiadowania.

Rury docing poza wykopem na przygotowanych stojakach z obnode kravwedzi, oczyci¢
Z zanieczyszcze opucic rurg do wykopu chronjc przed zanieczyszczeniem,

Opuszczenie i uktadanie przewodu na dnie wykopuensg odbywa dopiero po
przygotowaniu podiza. Spos6b monta przewodow powinien zapewnitrzymanie kierunku i
spadkow zgodnie z dokumentadPodtae profiluje s¢ w miar uktadania przewodu, a grunt z
poditaza wykorzystuje si do stabilizacji utaonej juz czesci przewodu przez zggzczenie po jego
obu stronach. Kala rura po utzeniu zgodnie z osii niwelety powinnascisle przyleg& do podiaa
na catej swej diugai na co najmniej 1/4 obwodu, symetrycznie do g@j o

W pierwszym etapie rozmieszcza przewod wzdta jednej zescian wykopu nagpnie
wykonuje s¢ kolejne zjcza i uktada przewdd w wyrobionym pogtn przygotowuje odpowiednio
osypk i nastpnie st ja ubija.

Ztacza powinny pozoséaodstonete z 15 cm wolg przestrzenj po obu stronach pgizenia,
do czasu przeprowadzenia prob§neeniowej na szczeldoé przewodu.

Nie wolno wyréwnywa kierunku utaenia przewodu przez podktadanie pod niego twardych
elementéw (kawatki drewna, kamieni itp.).

Odchylenie osi utlonego przewodu od ustalonego w dokumentacji kiaxum& powinno
przekracza 0,10 m, a rénica rzdnych wzadnym punkcie przewodu nie powinna przekréacza
0,05m.

Polgczenie ruroggéw z rur PE powinno odbywasic poprzez zgrzewanie lub za pomomuf
elektrooporowych. Zgrzewane rury lub ksztattki pomy mie identyczrm srednie i grubc¢
scianek. Rury powinny hy utozone wspotosiowo, kaowki rur powinny by wyréwnane i
oczyszczone tuprzed zgrzewaniem.

taczenie rur powinno kywykonane zgodnie z Dokumentadjrojektovy i Karta Technologiczg
Zgrzewania oraz Kagt Kontroli Dziennej, ktég opracowuje Wykonawca robo6t budowlano-
montaowych gazogjgow osobno dla kalego obiektu.

Karta Technologiczna Zgrzewania powinna zawiera

- nazwe inwestora obiektu

- hazwe wykonawcy, nr uprawnienadzorujcego

- nazwisko zgrzewacza, nr jego uprawnie

- rodzaj materiatow, jakiedola zastosowane, z podaniem producentow rur i ksktatte

- rodzaj uradzen zastosowanych do zgrzewania z podaniem ich prodoweoraz procedury
zgrzewania

- podstawowe warunki bhp i ppo

Karte Kontroli Dziennej ustalg] wiasciwe terenowo Okmgowe Zaktady Gazownictwa. Kart
wypetnia zgrzewacz odpowiedzialny. Przy zastosowawydruku ze zgrzewarek, karta nie musi
by¢ wypetniona.

Zgrzewanie nie powinno bywykonywane w temperaturzezseej ni 268K oraz podczas mgty,
niezalenie od temperatury otoczenia. W czasie opadow danaznych lub wiatrow
przekraczajcych pedkos¢ 10 m/s powinny by stosowane namioty ochronne. #aenia rur PE z
rurami stalowymi lub armatar powinny by wykonywane w pomieszczeniu warsztatowym w
sposoOb okrdony w karcie technologicznej wyrobu.

Do budowy gazoggow mazna zastosowatrzy metody paiczen:
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zgrzewanie czotowe (doczotowe)
zgrzewanie przy pomocygiz elektrooporowych
zgrzewanie mufowe.

Zgrzewanie czotowe (doczotowe) -na styk polega nagézeniu rur lub rur i ksztaltek przez
ogrzanie i uplastycznienie czotowych powierzchozbnych elementéw (ich koowek) w styku z
ptyta grzewcz ogrzam do wymaganej temperatury. Po odczekaniu przewidgia instrukej
czasu, nagrzane koe hczonych elementéw w zgrzewarce odsani, dociskane gsczotowo do
siebie za pomacspecjalnego oprzygdowania, a do wysgpienia formugcej st wyptywki.

Po unieruchomieniu elementéwz ado ochtodzeniu do temperatury otoczenia, uzysksige
pofaczenie. Wszystkie parametry zgrzewania rur pokgtglvych powinny by podawane przez
producenta rur w instrukcji morta. Dla uzyskania poprawnie wykonaneggczh naley zwrdocic
uwag; na:

- prostopadte do osi olagiie kaicowek rur oraz ich oczyszczenie z obrzynek

- bezwzgtdne przestrzeganie czystotacznych rur (niedopuszczalne dotkniecie np. palcem)
- wspotosioweé

- utrzymanie w czyskwi plyty grzewczej poprzez usuwanie zanieczyszcza pomog
drewnianego skrobaka i papieru zwihego alkoholem

- prowadzenie studzenia zgrzewu tylko w sposObgpizgzenia wentylatorem lub wad
Prawidtowa¢ wykonania zgrzewu oceniagsivedtug takich kryteriow jak:

- szeroka¢ wyptywki

- rOznica szerokéxi wateczkow wyptywki

- zagkbienie rowka midzy wateczkami

- przesungcie scianek 4czonych rur.

Parametry te oceniagska pomog suwmiarki lub innego przysdu pomiarowego, pozwakgego
na pomiar z doktadrégiag do 0,5 mm.

Zgrzewanie przy pomocy zicz elektrooporowych— pohczenie odbywa giprzy wyciu ksztattek

z wtopionym drutem elektrooporowym. Wagka wsuwa si przycite prostopadle i oczyszczone
koncowki rur z polietylenu, a naginie przepuszczaesprzez drut pgd w okr&lonym czasie i o
odpowiednich parametrach zgodnie z instrukcja predta zicz. Operacja elektrozgrzewania
powinna by przeprowadzana przy unieruchomionyctié@wvkach rur.

Zgrzewanie mufowe — dopuszcza sizgrzewanie mufowe (polifuzyjne) jedynie w warunkac
warsztatowych, dla przygotowania pcten i weztdw, do zabudowania na instalacji. Polega na
rownoczesnym ogrzewaniu zewnetrznej powierzchrickwek rury i wewntrznej powierzchni
ksztattki, a nagpnie docini¢ciu fagczonych elementéw i pozostawieniu ich az do ostyai

Izolacje

Ochrore antykorozyjma rurochgow stalowych reguluje Rozpadzenie Ministra Gospodarki
z dnia 30 lipca 2001 r w sprawie warunkéw technycinjakim powinny odpowiadasieci gazowe,
Dz.U. Nr 97, poz 1055.

Powtoki ochronne ruroggu stalowego powinny ldy poddane badaniom szczedop
przeprowadzanym podczas ukladania instalacji. tg@l@dcinka rury stalowe] oraz puizen
spawanych na budowie nale wykona& wedlug zalece Z.G. t@dmami polietylenowymi
dopuszczonymi do stosowania w kraju np. Polyken ténat 98920, 95620) lub Altene.
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- Préba szczelndei i ptukanie sieci

Czyszczenie gazoggu

Czyszczenie wgirza sieci naley wykona& po jej zasypaniu w wykopie,
z wykorzystaniem powietrza sp@onego w rurociagu do diienia ok. 0,4 MPa.
Powierzchnia przekroju wydmuchu powinnathyzaleniona od powierzchni przekroju rurggu
PE. Stosunek powierzchni przekroju wydmuchu i pomabni przekroju ruroggu PE winien
wynosk ok. 40 - 50 %.

Czyszczenie sieci podlega odbiorowi przez inspektoadzoru i jej #ytkownika.
Odbior czyszczenia gazagu naley przeprowadz bezpdrednio przed prapszczelnéci.

Proba szczelnsti
Przygotowanie do proby szczelriei

Po wykonaniu kontroli jakiei pofaczen i odbiorze prac zgrzewalniczych przeprowadza si
wstepne badanie szczelfm przed opuszczeniem sieci do wykopu, odcinkaraidiizszymi niz 2
km bez zamontowanej armatury. Badanie¢msé podczen nalery przeprowadd przy wyciu
powietrza lub gazu ob¢nego o dnieniu 0,1 MPa. Czas trwania badania powinien winie
min. 1 godzig od chwili osagniecia cinienia préby i ustabilizowaniaestisnienia. W przypadku
wysftgpienia jakichkolwiek podejrzeewentualnych nieszczelfmach wysgpujacych na badanym
odcinku gazocigu, kade pohczenie powinno podlegdadaniu za pomaarodka pianotworczego
(np.wodny roztwér mydta). Ujawnione nieszczdltionaley usumé, a pojczenia ponownie
zbadd.

Proby szczelndci

Dla gazocigdw wykonanych z polietylenu, po zasypaniu gagpeinaley przeprowadz
préby wytrzymatéci i szczelnéci. Miejsca montau armatury, zamkeé koncéw odcinkdw
prébnych, powinny zostaodkryte podczas wykonywania prob.sQienie proby wytrzymakei i
szczelnéci powinno wynosi nie mniej nz 0,21 MPa lub nie mniej ailloczyn wspotczynnika 1,5 i
maksymalnego dopuszczalneganaenia roboczego przytego dla gazoggu, w zalenosci od
tego, ktéra z tych dwoch wasm jest wiksza, lecz nie powinna przekraézaartasci iloczynu
wspotczynnika 0,9 i énienia krytycznego szybkiej propagacgkpiec.

Proke wytrzymatgei 1 szczelnéci mazna  wykonywé wspolnie dla  sieci |
przytaczy lub oddzielnie dla sieci i oddzielnie dla pgogy. W przypadku wykonywania préby dla
sieci gazowej/gazoggu ( niezalenie czy z przydczami czy bez przykzy), czas trwania proby
powinien wynost 24 godziny od czasu ustabilizowania signienia prébnego.

Czynnikiem probnym mie by powietrze lub gaz obetiny wolny od zwizkow tworzcych
osady.

Majagc na uwadze powgze zapisy zaleca ¢siprzeprowadzenie proby wytrzyméadd
| szczelndgci przy cknieniup prepy = 0,3 MPa.

W  zakresie nieustalonym poiey, przy wykonywaniu prob  wytrzymak
i szczelndci gazocagdw obowizuja ustalenia zawarte w aktualnych przepisach.

- Zasypanie wykopow i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nioa rozpoczé po pozytywnym wyniku préby szczelie
i nalezy je prowadzt warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypowy powinien bydwnomiernie
uktadany i zagszczany po obu stronach przewodu. Wslia zag:szczenia powinien ktyzgodny
z okr&lonym w ST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawcaodngz Inspektorem Nadzoru.

38



8.5.6. Roboty montmwe (przejcia) rur gazowych pod przeszkodami i na skayaniu
Z instalacjami.

- Przegcia pod drogami krajowymi i powiatowymi.

Przejcie sieci pod drag powiatowg i krajowg wykona metod, przewiertu sterowanego.
Przewiert nalgy wykona& rurg stalows 508x8,0mm zabezpieczpnantykorozyjnie izolagj
polietylenows. W rurze stalowej umiei¢ nalezy rure PE 80 SDR11 DN355mm i DN40Omm.
Przestrzé pomkdzy rug salowy a PE wypelri pianky. Zasadnicz rure gazows PE naley
wprowadzé do rury ostonowej na ptozach cengieych.

- Przegcia pod drogami lokalnymi.
Przejcia gazocigu przez pozostate drogi oraz cieki wodne zabezpgéerra ochronna PE
80 SDR11 DN 400mm.

- Skrzy¢owania z drenami.

Napotkane rury drenarskie podczas wykonywania wykogdery doktadnie oznakowa
a wyloty oczyci¢. Po zmontowaniu instalacjigg drenarski bezwzetinie naley przywréct do
stanu pierwotnego. Rury drenarskle0 mm ig75 mm uktada w korytkach trojlgtnych z desek gr.
32 mm w poszerzonym wykopie o 0,50 m w obydwu kikach cigu drenarskiego. Rury
drenarskigzg100 mm ig150 mm uktadaw korytkach prostaknych jw.

- Skrzy¢owania z istniggcymi liniami elektrycznymi, kablami elektrycznymi.

W miejscach kolizji roboty prowadzipo uzgodnieniu z PE i w razie potrzeby po aggeniu
pradu. Na istniggcych kablach energetycznych zastosoway ochronne Arota A110PS8ednicy
110 mm o dhugéci 1 m + szerok@ wykopu. W miejscach kolizji z liniami napowietramy roboty
nalezy prowadz¢ w odlegtéci 2 m od stupow.

- Skrzyowania z istniggcymi kablami teletechnicznymi.
Istniejgce kable teletechniczne najezabezpieczy rura ochronn dwudzieln Arota typ
A110PSérednicy 100 mm o diugai 1 m + szerok& wykopu.

- Skrzyowania z istniggcymi rurociggami wodocggowymi i kanalizacyjnymi.
Skrzyzowania wykoné& bez uycia sprztu mechanicznego, zgodnie z dokumengtac)
projektowg

8.5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
8.6.1. Ogdblne zasady kontroli jakoi robot
Ogolne zasady kontroli jako robot podano w pktl. ,Wymagania ogolne”

8.6.2. Kontrola, pomiary i badania
- Badania przed przygpieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykdénbadania materiatow do
betonu, zapraw, obsypek i podsypek oraz usta@imagane recepty laboratoryjne.

- Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowtany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobdét
w zakresie | z cgptotliwoscig okreslong w niniejszej ST | zaakceptowanprzez lIrzyniera.
W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie rdnych zataonych ftaw celowniczych w nawZaniu do podanych statych
punktéw wysokéciowych z doktadngériag do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniermywod
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- badanie i pomiary szerokd, grubagci i zag:szczenia wykonanej warstwy podsypki,
— badanie odchylenia osi ruragu,

— sprawdzenie zgodidoi z dokumentagj projektowy zatazenia sieci cjgowej,

— badanie odchylenia spadku sieci,

— sprawdzenie prawidtowici uszczelniania przewodow,

— sprawdzenie szczelka

— badanie wskanikéw zagszczenia poszczegdllnych warstw zasypu,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

- Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykapa powinno
wynosi wiecej niz + 10 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwi¢ksze nz 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

— odchylenie szerokgi warstwy podtaa nie powinno przekracéa 5 cm,

— odchylenie rurogigu w planie, odchylenie odledld osi utazonego rurogigu od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praeka + 5 mm,

— odchylenie spadku uonego rurocigu od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekraczé -5%

— wskanik zagszczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugmd 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.6,

8.6. ODBIOR ROBOT

8.6.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w fikiWWymagania ogolne”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowy, ST | wymaganiami.

8.6.2. Odbidr robdt zanikagcych i ulegagcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— roboty montaowe wykonania rur PE i staowych,
- wykonane montau armatury,
- wykonana izolacja,
— zasypany zagszczony wykop.
Odbiér roboét zanikapych powinien by dokonany w czasie umldwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego ¢gmstrobot.
Dlugos¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

8.6.3. Odbidr techniczny kécowy

Jest to odbior techniczny catkowitego przewodu pakaoiczeniu budowy, przed
przekazaniem do eksploatacji. Nie stawia @jraniczé dotyczcych dtugdci badanego odcinka
przewodu.

Przedi@one dokumenty:
(a) wszystkie dokumenty oddoie odbioréw czsciowych (pkt. 1.10.2.)
(b) protokoty wszystkich odbioréw technicznycheéziowych

(c) dwa egzemplarze inwentaryzacji geodezyjnej przewodobiektéw na planach sytuacyjnych
wykonanej przez uprawnionych geodetow.
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8.7. PRZEPISY ZWI AZANE
8.7.1. Normy

[1] PN-EN 1775:2009 Dostawa gazu - Przewody gazowebdtlynkéw - Maksymalne anienie
robocze < lub = 5 bar - Zalecenia funkcjonalne.

[2] PN-EN 1983:2008 Armatura przemystowa - Kurki kulostalowe.

[3] PN-EN 1984:2010 Armatura przemystowa - Zasuwy stalostaliwne.

[4] - PN-81/B-03020 ,,Grunty budowlane — Posadowiengpo&ednie budowli — Obliczenia
statyczne i projektowanie”

[5] PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania zakresie wykonywania
I badania przy odbiorze.

[6] PN-88/B-06250 Beton zwykly.

[7] PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

[8] PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

[9] PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapbadowlanych.
[10]PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalPodziat, nazwy i okékenia.
[11]PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

[12]PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci.

[13]PN-86/B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenia wdanictwie. Betonowe
i zelbetowe. Nazwy i okgenia.

[14]PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenia wdanictwie. Konstrukcje betonowe
I zelbetowe. Klasyfikacja i okégenie srodowiska

[15]PN-98/B-12040 Ceramiczne rurki drenarskie.
[16]PN-90/B-04615 Papy asfaltowe i smotowe. Metbdgla.
[17]PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zamn
[18]PN-98/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.
[19]PN-98/B-12037 Cegta kanalizacyjna.

41



9. Stacja pomiarowa II°

9.1. STOSOWANIE SPECYFIKACJI

9.1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn8jTY s wymagania dotycge budowy
stacji pomiarowych sredniego dinienia |l stopnia dla potrzeb opomiarowania terenéw
inwestycyjnych w m. Daszyna.

9.1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt 9.1.1.

9.1.3. Zakres robot okjych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych
z wykonaniem stacji pomiarowych II°.

W zakres tych robét wchoelz

— roboty przygotowawcze,

— roboty montaowe instalacyjne,

— wykonanie fundamentéw pod punkt pomiarowy,
— monta obudowy punktu pomiarowego,
— monta urzadzen filtracyjnych,

— monta urzadzen odcinajcych,

— monta urzadzen pomiarowych,

— préba szczelrsai,

— ochrona przed koragj

— kontrola jakéci.

9.1.4. Okré&lenia podstawowe.
Opisano w pktl. ,Wymagania ogolne”.
8.1.5. Ogoblne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podanwr pkt. 1., Wymagania ogolne”.

9.2. MATERIALY
9.2.1. Ogodlne wymagania dotygze materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania paanpkt. 1.
~Wymagania ogolne”.
Wykonawca zobowgizany jest:
- dostarczy materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji ktmerej i ST,

9.2.2. Materiaty instalacji punktu pomiarowego

Wszystkie elementy takie jak: rury, ksztattki, kelrze, sruby, naketki zamontowane na
rurociggach nadziemnych powinny posiédaviadectwo bada udarndéci KCV w temperaturze -
20°C. Minimalna udarn@ w tej temperaturze powinna wyné34J/cm, zgodnie z WUDT-UC-
WO-M/03:10.2003.
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Rury

Orurowanie stosowane w technologii punktu pomiageveowinno by wykonane z rur stalowych
bez szwu z wymaganiem PN-EN 10208-2+AC:1999 ,Rugewe dla mediéw palnych. Rury o
klasie wymaga B" i PN-EN 10216-1:2014-02 ,Rury stalowe bez szwio zastosowa
cisnieniowych". Rury ze stali wedtug PN-EN 10208-2+A@99 naley bad& wedtug ustalonych
warunkéw normy. Przy czym nalewyznaczy sklad chemiczny dla kdego wytopu na podstawie
analizy wytopowej i dla kalej prébnej partii na podstawie analizy kontrol{@jwyrobu). Rury
powinny posiadaswiadectwo odbioru.

Elementy ksztattowe

Ksztattki stalowe powinny kywykonane wg:

kolana - DIN2605

trojniki-DIN2615

zwezki-DIN2616-2

Ksztattki powinny posiadaswiadectwo odbioru

Polaczenia kotnierzowe

Przygto kotnierze wykonane wg PN-EN 1092-1+A1:2013-07osfawca powinien
przedstawd swiadectwo kontroli wg PN-EN 10204:2006.

Sruby i nakr etki

Sruby i naketki zaprojektowano wg normy PN-EN 1515-1:2002 okazby i naketki
w klasach whlasn@i 5.6 i 5 wg PN-EN ISO 4014:2011 i PN-EN I1SO 4@@3®3-06.
Wymagane dokumenty kontroli wg PN-EN 10204:2086uby i naketki cynkowa zgodnie
z PN-EN ISO 2081:2011.

Uszczelki

Do pohczen kotnierzowych zastosowano uszczelki MWK25 z nakéadi grafitowymi
firmy SPETECH Bielsko-Biata dla @uien obliczeniowych PN63. Wymagane dokumenty kontroli
wg PN-EN 10204:20086.

Armatura odcinaj aca

Dla armatury odcinggej wigzagce ¢ techniczne warunki dostawy wedtug DIN 3230:%z5 z
uwzgkdnieniem ograniczepodanych poriej.

Armatura gazowa powinna byoznakowana znakiem CE. Jakoarmatury odcinagcej naley
dowies¢ swiadectwem odbioru 3.1 wg PN-EN 10204:2006.

Powierzchnia zewgrzna armatury nadziemnej powinnachyrzygotowana do pokrycia zestawami
lakierowymi.

9.2.3. Beton
Beton hydrotechniczny B10, B15 i B20 powinien odpa& wymaganiom PN-62/6738-07

9.2.4. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiaggmaganiom PN-B-14501
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9.2.5. Piasek na podsypk obsyplg rur
Piasek na podsypk obsypk rur powinien odpowiadaPN-87/B-01100.

Zwir, tluczea na podsypk filtracyjna powinien odpowiadaPN-87/B-01100.

9.3. SKLADOWANIE MATERIALOW

Rury i ksztaltki powinny by sktadowane w miejscu wydzielonym poza obszarem
bezpdrednich robot montaowych. Nie wolno sktadowarur i ksztattek bezpwednio na ziemi.
Rury mana sktadowé tylko w pozycji poziomej. Ksztattki mima sktadowa tylko na
drewnianych paletach lub w drewnianych skrzyniaamykanych od gory. Kice rur i ksztattek
sktadowanych na wolnym powietrzu powinnylmabezpieczone plastikowymi denkami.

Armatura powinna by sktadowana w miejscu wydzielonym poza obszarenpdsezdnich robot
montaowych. Dosgp do skladowanej armatury powinny rmhidylko osoby upowznione.
Nie wolno sktadowazaworow czy ospkzu bezpérednio na ziemi. Armatgrmazna sktadowé na
wolnym powietrzu tylko na drewnianych paletach godktadach lub w drewnianych skrzyniach
zamykanych od gory. Miejsca do skladowania nie powigromadzi wody podczas deszczu.
Wszystkie zawory powinny leysktadowane w pol@niu otwartym. Kacowki zaworéw powinny
by¢ podczas sktadowania zabezpieczone plastikowynkatan

Kazda armatura czy ospyizpowinien posiadaprzywieszki identyfikacyjne. Przywieszka powinna
by¢ trwata i odporna na czynniki atmosferyczne.z#a@ zauwaona nieprawidiow& czy
uszkodzenia sktadowanej armatury powinn@ biezwtocznie zgtoszone kierownikowi budowy i
inspektorowi budowy, ktérzy mapbowizek sporzdzenia raportu w tej sprawie.

9.4. ODBIOR MATERIALOW NA BUDOWIE.

Materiaty naley dostarczy na budow wraz ze swiadectwem jakéci, kartami
gwarancyjnymi i protokétami odbioru technicznegotestami, aprobatami technicznymi,
deklaracjami zgodriai.

Dostarczone materialy na miejsce budowy hnalesprawdzt pod wzgédem kompletngci
I zgodndci z danymi producenta.

9.5. SPRZET
9.5.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w pktl. ,Wymagania ogolne”

9.5.2. Spret do wykonania sieci ggowej

— Koparka o poj. tyki 0,6 nt
— Koparki o poj. hgki 0,25 nt,
- Spycharka gsienicowa
— Samochdd skrzyniowy /samowytadowczy 5-10 t
— Samochdod dostawczy
- Zuraw samochodowy
— Maszyna do wieradepoziomych
— Pompa wirnikowa, spalinowa
- Zestaw do odwadniania
- Agregat pgdotworczy
— Spawarka elektryczna
- Spawarka gazowa.

— obcinarka do rur lub pita z szablonem,
- zgrzewarka
— pita spalinowa,
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spycharka gsienicowa,
ubijak spalinowy,

walec statyczny,

zagszczarka wibracyjna,

9.6. TRANSPORT
9.6.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w pHKt.,Wymagania ogolne”
Wykonawca zobowjzany jest do stosowania takiéhodkow transportu, ktére pozwplunikmé
uszkodzé i odksztalcé przewaonych materiatow.

Materiaty na budow powinny by przewaone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz BHP.
Rodzaj oraz liczbasrodkéw transportu, powinna gwarantawgrowadzenie robot zgodnie
z zasadami zawartymi w dokumentacji projektowej, ST

Przewaone materiaty powinny by rozmieszczone rownomiernie, oraz zabezpieczonedprz
przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu.

Z uwagi na specyficzne wdawosci rur z tworzyw sztucznych, nae przy transporcie zachowa

nastpujace wymagania:

- Przewdz rur mze by wykonywany wyicznie samochodami skrzyniowymi

- Przew6z rur i prace przetadunkowe powinnye¢ siodbywa& przy temperaturze
od + 5C do + 36C

— Podnoszenie pakietwdigiem powinno by wykonywane linami ngkkimi np: nylonowymi.

— Transport rur nie pakietowanych w samochodzie pmrimdbywé sie przy rownym utageniu
rur na podkfadach drewnianych

- Ksztaltki naley przewoz¢ w odpowiednich pojemnikach

Rury powinny by ukladane w pozycji poziomej. Przy wielowarstwowyrozeniu rur, gorna

warstwa nie mge przewysza sciansrodka transportu wcej niz 1/3srednicy zewstrznej rury.

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu, w sposob
zabezpieczafy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawdgam.

9.7. WYKONANIE ROBOT
9.7.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w pkf\Wymagania ogolne”.

9.7.2. Roboty przygotowawcze
- Wytyczenie trasy i punktow wysalaowych.

Podstaw wytyczenia trasy gazamu stanowi Dokumentacja Projektowa. Wytyczenie w
terenie osi sieci gazagu, za pomog wbitych w grunt kotkéw osiowych z gwdziem. Po wbiciu
kotkow osiowych nalgy wbi¢ kotki - $wiadki jednostronne lub dwustronne w celu uhwienia
odtworzenia osi ggu po rozpocziu robdét ziemnych. Wytyczenie trasy sieci w teeepirzez
stuzby geodezyjne Wykonawcy.

Nalezy ustalt state repery, a w przypadku niedostatecznej aciiwbudowa repery tymczasowe
Z rzednymi sprawdzanymi przez ghoy geodezyjne.

W miejscach, gdzie nie zachodzi niebezpieczestwo wypadkow, budognalezy zgodnie z BHP
I przepisami kodeksu drogowego ogradad strony ruchu, a na noc dodatkowo oznaczy
Swiattami.
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- Usuniecie warstwy humusu
Usunkcie warstwy humusu wykokagodnie ze SpecyfikacST.
- Lokalizacja istniegcego uzbrojenia.
Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona odkrywki istiéejgo uzbrojenia.

9.7.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne w miejscu skrzywan z urzdzeniami podziemnymi natg wykon&
recznie, poza miejscami kolizji z wdzeniami podziemnymi — mechanicznie, zgodnie
z dokumentagj projektowg i ST.

Roboty ziemne naky prowadzt zgodnie z Rozpogrizeniem Ministra Infrastruktury z dnia
6 lutego 2003r w sprawie bezpieageva i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz. 401). Dno wykopu pawo by ptaskie i pozbawione
jakichkolwiek przedmiotow, ktore by mogty uszkoélziurg lub jej powloke. W miejscach
wykonywania spoin wykop natg poszerzy i pogkbi¢ by utatwic prace spawalnicze i zapewni
bezpieczéstwo personelu. Przy wykryciu w terenie podziemnyt$talacji nie zaznaczonych w
dokumentacji projektowe] natg zawiadomé zainteresowane instytucje i wezwvaich
przedstawiciela. Jednocree naley zastosowa wiasciwe srodki zabezpieczage przed
uszkodzeniem odkrytych instalacji. Wszystkie robmgmne prowadzinalezy w wykopie suchym,
jezeli trzeba z wyciem drenau. Zabiegi odwadniania poprzednalery analiz techniczg w celu
ustalenia metody oraz oceny §d usuwanej wody. Wszystkie prace zmane z ulg@eniem
rurocggow naley prowadzé wg Instrukcji zawartej w Normie Zaktadowej w pkt BEN-G-
3910:2001. Gazogyi wysokiego dinienia poddawane probom specjalnym. Projektowanie,
wykonanie i odbior. Po zasypaniu wykopow nglenazliwie szybko przywrogi teren budowy do
stanu poprzedniego. Usatnnalezy wszelki spret, materiaty i odpady.

9.7.4. Montaz rurociggow i urgdzei technologicznych

Montaz elementow ruroggow, urzdzen technologicznych oraz zw#anych z nimi
posadowi@, podpér, zawieszeitp., naley prowadzt zgodnie z odpowiednimi rysunkami i
instrukcjami. Spret transportowy i dwignicowy powinien by odpowiedniej jakéci, aby nie
powa uszkodzenia konstrukcji. Wszystkie czydciomontaowe naley prowadzé z naleyta
ostraznoscig, aby nie uszkodzisamych urgdzen, istniegcych na nich kotnierzy, kragdzi rowkow
do spawania i powtok ochronnych. Przed méema orurowania naky zainstalowéa podpory state
lub tymczasowe, ktore po zakazeniu montau naley usuné. Przed zainstalowaniem winze
rury lub sekcji prefabrykowanej nale oczyci¢ z obcych materiatdw jak warstwy tlenkow,
odpryskow spawalniczych, wioréw itp. Wszystkie ottgaelementy orurowania po czyszczeniu
naleey utrzyma& w stanie zamkgtym tymczasowymi pokrywami zaréwno przed i po ich
zainstalowaniu. Midzy konstrukcjami wsporczymi a wdzeniami instalacji technologicznej
nalery zastosowaprzektadki izolacyjne. Zawory spawane powinny bywarte w czasie spawania.
Stosowanie tukéw i kolan spawanych 2z prostych ddmwm rur oraz wykonywanie
prefabrykowanych zezek jest niedozwolone. Montai rozruch urzdzen technologicznych
powinien odbywa sie wg instrukcji wytworcy lub pod jego nadzorem.

9.7.5. Spawanie

Spawanie gazoggu naley wykona w oparciu o0 wymogi okigone w PN-EN 12732:2000.

Wykonawca robot spawalniczych winien spednmoziom wymaga kategorii D oraz musi
posiadé uznanie technologii spawania WPQR na wszystkiezamd wykonywanych ztzy
spawanych wg PN-EN ISO 15614 (PN-EN 288-3). Insieiktechnologiczne spawania WPS
wszystkich zdczy musz by¢ uzgodnione i zatwierdzone przez Spawalnika Oddz2@aEP GAZ-
SYSTEM S.A.. Wraz z Instrukcjami WPS wykonawca nimwigzek przedtay¢ kopie WPQR
(wraz z raportem z bafdanieniszcacych) dla opracowanych instrukcji oraz wykaz (kopie
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swiadectw) uprawnionych spawaczy. Wykonawca dosyaWePS whcznie z WPAR na podstawie,
ktérego zostat opracowany. Wykonawca robét powinpesiada Certyfikat na system jakoi
zgodny z PN-EN 3834-2 [u$wiadectwo Kwalifikacyjne do spawania konstrukcpgy I. Inwestor
wymaga spormdzenia zbiorczego PLANU SPAWANIA dla wykonawstwa zystkich zhczy i
przekazania go do zatwierdzenia wraz z WPS oragchematami (tzw. uktad spoin) w formie
rysunku wykonawczego. Oznaczeni spoin gniay¢ tatwo identyfikowane z opisem w PLANIE
SPAWANIA.

Przy uznaniu technologii spawania przeprowag@zobe udarndci w temperaturze -20°C dla
wykonywanych zczy spawanych. Personel spawalniczy Wykonawcy g&ninadzér nad
realizacy prac montaowo - spawalniczych powinien speldimwymagania zawarte w normie PN-
EN 719 (PN-EN ISO 14731). Kierownikiem nadzaaym i odpowiedzialnym za wszystkie prace
spawalnicze powinien Bypracownik posiadagy co najmniej uprawnienia EWS, mey nie mniej
niz 5-letni praktyke zawg i doswiadczenie w budowie ruragiéw lub instalacji gazowniczych.

Krawedzie zhczy winny by przygotowane zgodnie z nognPN-EN 29692 i uznanym
WPS. Przy 4czeniu rur o rénych grubdciach scianek naley przestrzega normy EN-1708-1.
Centrowanie ziczy naley wykona przy wyciu centrownikow.

Spawacze powinni posiaflaaktualne uprawnienia wg PN-EN 287-1+Al. Dotyczy to
rowniez ziaczy o srednicy D<25mm. Kontrel wykonania robo6t spawalniczych prowadzi nadzor
techniczny budowy i skba kontroli jakéci robot przedsbiorstwa wykonawczego. Pyizenie
spawane mugz podlegg badaniom wizualnym (100%) oraz radiograficznym O&%d). Spoiny
odgatzien rurowych, krécow oraz spoin pachwinowych majpy¢ poddane obowzkowo
badaniom magnetyczno- proszkowym w zakresie 100Badaniom wizualnym 100%. Spoiny
odgatzien rurowych podlegajw ramach badania wizualnego kontroli od stronyngpaizy wyciu
technik pdrednich (wideo skopowych). Wskazane jestadpénie dokumentacji zgjiowej
wykonanej w trakcie bada Spoiny nie poddawane prébonsrieniowym (hczace poszczegolne
sekcje prébne po prébach smieniowych) musz by¢ dodatkowo poddane badaniom
ultradzwickowym w zakresie 100%. Dotyczy to réwaigpoin tzw. waczeniowych.

Agregaty spawalniczezrodta pgdu, uradzenia do gcia i ukosowania termicznego i
mechanicznego, centrowniki, gdzenia do podgrzewania, wgkaki temperatury i inne przysgly
Zwigzane z pracami spawalniczymi w szczegétnde, ktore ma wpltyw na jakd¢ tych prac
powinny by utrzymane w dobrym stanie technicznym i operaayiny

Zrodta padu spawania powinny lbywyposaone w odpowiednie regulatory i mierniki
parametrow spawania pozwale¢ na ich bezpoednie nastawianie i odczytywanie. Wykonawca
powinien posiadai stosowa wzorcowane przygdy pomiarowe do kontroli parametréw spawania
zwtaszcza nagtenia padu i napécia tuku.

Materiaty dodatkowe do spawania powinny spe&tnigmagania norm PN-EN 499, PN-EN
757 lub PN-EN 1668. Materiaty dodatkowe do spawguu@inny by przechowywane, suszone i
stosowane zgodnie z wytycznymi producenta. Praae/&lpicze mog by¢ prowadzone w oparciu
o instrukcje technologiczne spawania (WPS).

Do spawania orurowania hajestosowa nastpujace procesy spawania:
- spawanie elektradnietopling - TIG (141),
- kombinacg metod 141/111.

Do spawania elementéw konstrukcji stalowych bémmnio hczonych z orurowaniem
dopuszcza sispawanie tukoweeczne elektrog otulorg 111.

Powyzsze metody spawania wymagjaznania na podstawie badag wymaga norm serii
PN-EN 288 Ilub PN-EN 15614 dla oklenych warunkéw przedstawionych w instrukcjach
technologicznych spawania (WPS).

Przycinanie elementow stalowych na wymiar azéakikkosowanie brzegéow do spawania

zaleca si wykonywa za pomog obrobki mechanicznej. W przypadku stali niestopclvy
niskostopowych dopuszcza siiccie tlenowe. Gjcie termiczne i ukosowanie rm® odbywa sie z
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zastosowaniem specjalnych ukosowarekeci@i takie jest dopuszczalne tylko pod warunkiem
usungcia z przegjtych powierzchni produktow spalania poprzez szldowe a do uzyskania
metalicznej powierzchni bez pozostawienia karbowendw, wce¢ lub innych nieréwngci badz
tez przy wyciu innej metody obrobki mechanicznej. Przegtigm i po c¢ciu rur naley obszar
przyleglty do krawdzi ciecia zbada na okoliczné¢ rozwarstwi@é. W przypadku wykrycia
rozwarstwienia nalgy okresli¢ wielkos¢ i potozenie rozwarstwienia na kou rury za pomag
defektoskopu ultradvigkowego. Koniec rury, na ktorym wygiuja wady naley odci¢, a nowo
powstaty koniec rury poddgponownie badaniu na rozwarstwienia. Naprawa kday wgniecé
badZ innych wad na powierzchni rur i armatury metodamawalniczymi nie jest dopuszczalna.
Zniszczone odcinki rur natg wycigé¢. Otwor wycety na tworacej rury w celu wyprowadzenia
odgatzienia rurocigu nie mae by umiejscowiony na spoinie wzdinej kpdz obwej i powinien
by¢ oddalony od niej co najmniej o 3,5 gréboscianki rury grubszej, lecz nie mniejznb0mm.
Zaleca s} wykona go na drodze obrébki mechanicznej. Dopuszcza ssbsowanie ecia
termicznego pod warunkiem oczyszczenia powierzehtienkow i produktow spalania poprzez
pézniejsze szlifowanie.

Przygotowanie brzegdbw do spawania powinnoé hyykonane zgodnie z instrukgcj
technologiczp spawania WPS z zachowaniem zasad podanych w nd?MiEN I1ISO 9692-1.
Wybor konfiguracji zicza powinien uwzghniac proces i pozyej spawania oraz dagi do zhcza.

Przesunjcie spoin wzdhanych powinno by nie mniejsze i 3,5 grubdci scianki rury, przy
czym odlegté¢ migdzy brzegami lica spoin powinnadsnin. 30mm.

Wykonawca zobowazany jest do zapewnienia takicfrodkéw i metod zaradczych
adekwatnych do wyspujacych zagraen, aby spawanie odbywatog¢siv warunkach, ktére nie
wptywaja ujemnie na jak@& wykonywanych ziczy spawanych.

W temperaturze otoczeniazezej ni 5°C miejsce spawania nale ostont za pomog
namiotow i oston spawalniczych.

Podzespoly spawane nayewstawig& po uprzednim poddaniu ich soieniowej prébie
wytrzymataci i szczelnéci. Na odcinkach gdzie przeprowadzenie probnieniowych jest
niepraktyczne lub niewykonalne spoimgctace wstawiany element z istriey instalacy nalery
traktowa jako spoiny gwarantowane. Najedazy¢ do minimalizacji iléci spoin gwarantowanych,
wykluczenia ich wysfpowania na paftczeniach rur przewych z ksztalttkami i armatur
pofaczeniach elementdw o x0ej grubdci badz zigczy elementdw wykonanych z aych
gatunkéw materiatu.

Spoiny gwarantowane wykonujeggirzy cggtym monitoringu potwierdzagym zgodnéc¢
biezagcych warunkow wykonania z WPS a parametry wykonasp®in g odnotowane w
odpowiednim protokole monitoringu.

Po przysipieniu do sczepiania i spawania elementy powinnywhasciwie oczyszczone z
wilgoci, nalotu rdzy, oleju, farby, smoty i innyahateriatbw mogcych wptyra¢é na pogorszenie
wiasciwosci spoiny. Spoiny szczepne naewykonywa zgodnie z procedar(WPS) stosujc
parametry spawania jak dla warstwy graniowej. Diégpoin szczepnych nie @ by krétsza od
3 grubdci spawanego elementu i powinny one lbywnomiernie rozteone na obwodzie g¢za w
odstpach max 400mm.

Spoiny szczepne wygiujagce w orurowaniu mag by¢ wykonane tylko przez spawaczy
uprawnionych do spawania warstwy graniowej. Spa@ngzepne naky catkowicie przetogi lub
wyciac¢ i ponownie spawa W pobkczeniach rur o gruBBci scianki powyej 2,9 mm wykonane
ztacze (spoiny czotoweddz pachwinowe) winno hiyywykonane przy zastosowaniu co najmniej 2
warstw.

Wykonawca powinien stosowagrocedug usuwania niezgodsoi spawalniczych. Naprawa
wad wymaga stosowania uznanej specjalnej instrulegjhnologicznej spawania naprawczego
(WPS). Usuwanie wad me by dokonane przez szlifowanie, frezowanie i inne rdgtobrobki
mechanicznej w wyniku ktorej uzyskuje sizyst, powierzchng do spawania.
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Naprawa pknig¢ w zlgczach rurowych eénieniowych jest niedopuszczalna. Napgaw
niezgodnéci spawalniczych mma prowadzi tylko jednokrotnie. Kade zhcze naprawione
podlega petnej kontroli nieniszgzej jaka jest wymagana przez WTWIO. #da zhcze spawane
powinno by jednoznacznie okéwne w dokumentacji technicznej i znakowane na zayecste]
sieci gazowej.

Ztacza spawane nalg oznakowd w sposob trwaty umdiwiajacych ich jednoznaczn
identyfikacg. Jezeli stosuje i numeratory powinny one ndiezaokgglone krawdzie, aby nie
pozostawié ostrych karbow na materiale.

9.7.6. Kontrola zigczy spawanych

Badania nieniszgze mae wykonywa tylko laboratorium z uznaniem wg normy PN-EN
ISO 17025, a personel badaizualnych powinien posiadaiprawnienia wg EN-473.

Jaka¢ zlagczy naley sprawdzé za pomog bada nieniszczcych tj. wizualnych (VT) |
radiologicznych (RT) lub ultraaviekowych (UT). Wyniki tych badanalezry dokumentowé.

Badania nieniszgze powinny by przeprowadzane zgodnie z uznanymi procedurami. Dla
kategorii wymaga B nalery stosowé badania radiograficzne lub ultragickowe dla 100% zicz
spawanych. Kryteria akceptacji: poziom B zgodnieN-EN 5817. Badania wizualne spoin rigle
przeprowad# zgodnie z PN-EN 970. Badania radiograficzne nafgzeprowadz zgodnie z PN-

EN 1435 (technika wykonania - klasa B).

Badania ultragwickowe naleéy przeprowadzi zgodnie z PN-EN 583 (cz. 1i 2), EN 1714.

Wykonanie przydczy kabli zescianky rury (dotyczy czynnej ochrony katodowej) tylko ieada
PIN-BRAZING w oparciu o uznantechnologt zgodnie z normspPN-EN 12732 zakznik H.

9.7.7. Préby cknieniowe

Wszystkie przewody rurowe stacji gazowej przewidgje, ze bedag poddane prébie
cisnieniowej wytrzymaitéci w zaktadzie produkcyjnym wytwoércy. W zawku z powyszym nie
przewiduje s; wykonania proby énieniowej wytrzymatéci na miejscu budowy.
Préby cénieniowe wytrzymatéci i szczelnéci wykonywa zgodnie z Dz. U. Nr97 poz. 1055 i ZN-
G-4100. Do przeprowadzenia préb zastosopecedury badaw oparciu o istniejca norne PN-
92/M-34503. Przed prab cisnieniowg powinny by zweryfikowane obliczeniaswiadectwa
fabryczne materiatdw oraz przeprowadzone badaeigisiczace pohczer spawanych.

9.7.8. Préba wytrzymatgci

Zgodnie z norm ZN-G-4120:2004 warkd cisnienia proby wytrzymakei P i, powinna
stanowt iloczyn wspotczynnika 1,5 i maksymalnegénienia roboczego PS, dla catej I-stopnia:
Prwyz ~ 1,5XPS.d [MPa] Pt wytrz = 1,5x5,5 = 8,25MPa
dla catej ll-stopnia:
Prwtrz  |,5XPS.d [MPa] Pt wytrz = 1,5x0,5 = 0,75MPa

Hydrauliczna proba wytrzymadoi powinna by przeprowadzona za pompciekiego
czynnika probnego. Przygotowanie do hydraulicznepbp wytrzymatdci czynnik prébny,
wyposaenie pomiarowe, stanowisko kontrolno- pomiarowez osposob przeprowadzania préby
powinien by zgodny z PN- 92/M-34503. Po gggiicciu cisnienia probnego natg dokona
ogledzin uktadow regulacji énienia w celu wykrycia trwatych odksztatceplastycznych lub
ewentualnych nieszczelfm. Zigcza powinny by wolne od smarow, farb, pokiy tam
ochronnych i podobnych materiatow.

Wynik proby wytrzymatéci nalezy uzna za pozytywny, jeeli w czasie badania wytrzymato nie
zostaly stwierdzone nieszczedeg pekniecia lub odksztalcenia, a rzeczywisty spadakienia jest
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mniejszy od dopuszczalnego spadkinignia obliczonego wg PN-92/M-34503.
Podczas proby dinienioweyj:

- rbwnomiernie podnosi sicisnienie & do osagniecia cknienia probnego przy czym szybsko
wzrostu cénienia od dopuszczalnego do prébnego nie powinnekpacza 1 bar/min.

- utrzymuje st cisnienie probne przez co najmniej 30 minut
- obniza sk cisnienie do dopuszczalnego i dokonujegogin urzdzenia i osprgu

Uwaga! Dla gazoggow podiczeniowych dopuszczagsprzeprowadzenie proby wytrzyméén za
pomo@ gazowego czynnika probnego. Wszystkie ksztaltkilektory technologiczne poddane
hydraulicznej probie wytrzymadoi wykona na warsztacie, po prefabrykacji elementow.

9.7.9. Proba szczelnzi

Zmontowana na miejscu budowy stacja gazowa po lectanvytrzymatéci powinna by
poddana probie szczekw powietrzem lub gazem oladpym. Wartd@¢ cisnienia prébnego proby
szczelnéci P ; szczei powinna stanowi iloczyn wspoétczynnika 1,1 i maksymalnemusneniu
roboczemws,dla catej I-stopnia:

Piszcz= |,IXPs. [MPa] R szc2e=1,1x5,5 MPa=6,05MPa
dla catej ll-stopnia:
Pt szcze= LLIXPS4 [MPa]  »....= 1,1x0,5 MPa=0,55MPa

Przygotowanie do pneumatycznej proby szcz&noczynnik probny, wypos&nie
pomiarowe, stanowisko kontrolno-pomiarowe oraz épogrzeprowadzania préby powinienc¢by
zgodny z PN-92/M-34503 (Pr PN-M- 34503). Wynik py&zczelnéci nalezy uzn& za szczelny,
jezeli po zakaczeniu proby nie stwierdzaestadnych nieprawidtowiei i odksztatcé przewoddw
a rzeczywisty spadeksriienia jest mniejszy od dopuszczalnego spadkniaria obliczonego wg
PN-92/M-34503 (Pr PN-M-34503). Czas trwania probyzelndgci powinien wynosi 24h.

9.7.10. Ochrona antykorozyjna
a) Instalacje podziemne:

rurociagi nalezy zabezpieczypowitoky fabryczry 3LPE wzmocnionej N-v wg PN-EN 12068.
ksztaltki - naley zabezpieczytasma termokurczliva wg DIN 30672 cz. 1

Zlagcza spawane - nalg zabezpieczy opaslk termokurczlivg klasy C-50 wg normy PN-EN
12068:2002.

Elementy gazoggu wychodzace nad poziom terenu powinny posiagewioke podziemn
do wysokdci 300 mm powyej terenu ziemi zachodeg na powiok nadziemsn. Na styku obu
fragmentéw powtok musi powstaaktadka o szerokoi min. 100 mm. Powtoka nadziemna (np.
tasma termokurczliwa) powinna bydporna na promieniowanie UV.

Badanie szczeldoi okrycia ochronnego nalg wykona przy pomocy defektoskopu
iskrowego napiciem 5kV + 5kV na kady mm grubéci pokrycia wykonanego

z materiatéw polietylenowych wzglnie napgciem 10kV/mm grubgci
powtoki wykonanej zywicy poliuretanowej, jednak wadnym przypadku nie wkszym od 25kV.

Elektroda pomiarowa w postaci pierenia spgzynujacego lub szczotki metalowej musi
przylega& do powierzchni pokrycia ochronnego.

b) Instalacje nadziemne - wszystkie elementy iasjalnadziemnych zabezpieczywarstwg
ochronm malupc:

jednokrotnie farh epoksydow podkiadow, srednia grub& pokrycia ok. 125|om
dwukrotnie farlp epoksydow nawierzchniow, srednia grubé& pokrycia ok. IOOjam
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Wszystkie pajczenia kotnierzowe ZZU wlotowego zabezpieczgystemem antykorozyjnym
FN4200 (STOPAQ).

- Zasypanie wykopow i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nioa rozpocgé po pozytywnym wyniku préby szczelfud
i nalezy je prowadzt warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypowy powinien bydwnomiernie
uktadany i zagszczany po obu stronach przewodu. \Wsia zag:szczenia powinien ldyzgodny
z okr&lonym w ST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawcaodngz Inspektorem Nadzoru.

9.8. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
9.8.1. Ogolne zasady kontroli jaka robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w pktl. ,Wymagania ogdlne”
9.8.2. Kontrola, pomiary i badania
- Badania przed przygpieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykdénbadania materiatow do
betonu, zapraw, obsypek i podsypek oraz usta@imagane recepty laboratoryjne.

- Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowtany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobdt
w zakresie | z cgptotliwoscig okreslong w niniejszej ST 1 zaakceptowanprzez lIrzyniera.
W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie rdnych zataonych ftaw celowniczych w nawZaniu do podanych statych
punktow wysokéciowych z dokfadngériag do 1 cm,
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod
— badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag;szczenia wykonanej warstwy podsypki,
— badanie odchylenia osi ruragu,
— sprawdzenie zgodidoi z dokumentagj projektowy zatazenia sieci cjgowej,
— badanie odchylenia spadku sieci,
— sprawdzenie prawidtowici uszczelniania przewodow,
— sprawdzenie szczelka
- badanie wskanikbéw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

- Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykapa powinno
wynosi wiecej niz + 10 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

— odchylenie szerokgi warstwy podiaa nie powinno przekracéa 5 cm,

— odchylenie rurogigu w planie, odchylenie odledld osi utazonego ruroggu od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praeka + 5 mm,

— odchylenie spadku uonego rurocigu od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza -5%

- wskanik zagsszczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugm 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.6,

9.9. ODBIOR ROBOT
9.9.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w fikiWWymagania ogolne”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowy, ST | wymaganiami.
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9.9.2. Odbior robot zanikarych i ulegagcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— roboty montaowe wykonania rur PE i staowych,
- wykonane montau armatury,
- wykonana izolacja,
— zasypany zaggzczony wykop.
Odbior robot zanikapych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego gmstobot.
Dtugas¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

9.9.3. Odbidr techniczny kicowy

Jest to odbidr techniczny catkowitego przewodu akazczeniu budowy, przed przekazaniem do
eksploatacji. Nie stawiagbgraniczé dotyczcych diugdci badanego odcinka przewodu.

Przedi@one dokumenty:
(d) wszystkie dokumenty oddoie odbioréw czsciowych
(e) protokoty wszystkich odbioréw technicznycheéziowych

() dwa egzemplarze inwentaryzacji geodezyjnej przewodobiektéw na planach sytuacyjnych
wykonanej przez uprawnionych geodetow.

10. Podstawa opracowania.

1. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnial994 (bz. U. Nr 75 poz. 690),
w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpayet budynki i ich usytuowanie

2. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z 5 sierpnia 1998 r, w
sprawie aprobat, kryteribw technicznych oraz jetkmsego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz. U. Nr 107 poz. 679)

3. Ustawa z dnia 10 marca 2000 r w sprawie trybu @kegji wyrobéw (DZ. U. Nr 17 poz.
219),

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003 rsprawie BHP podczas robot
budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz. 401),

5. Rozporadzenie ministra gospodarki z dnia 30 lipca 2001wr. sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaglsieci gazowe.

11. Wykaz polskich norm majacych zastosowanie w temacie
opracowania.
PN-EN 583-1:2001 Badania nieniszce - Badania ultraavickowe -Cz$¢ 1: Zasady ogélne

2.  PN-EN 583-1:2001/A1:2006 Badania nienisgez - Badania ultradvickowe - Czs$¢ 1:
Zasady ogolne

3. PN-EN 876:1999 Spawalnictwo - Badania nigpez spawanych z¢zy metali - Préba
rozciggania prébek wzditnych ze spoin atzy spawanych

4. PN-EN 1092-1:2010 Kotnierze i ich pokzenia- Kotnierze oksgte do rur, armatury,
ksztattek §cznikdw i osprztu z oznaczeniem PN - €& 1. Kotnierze stalowe
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.
25.
26.
27.
28.

PN-EN 1092-2:1999 Kotnierze i ich pokenia - Kolnierze olggte do rur, armatury,
tacznikdw i osprztu z oznaczeniem PNCzgs¢ 2: Kotnierzezeliwne

PN-EN 1321:2000 Spawalnictwo - Badania nigzez metalowych zkzy spawanych -
Badania makroskopowe i mikroskopowecy spawanych

PN-EN 1333:2008 Kotnierze i ich pmizenia - Elementy ruraggéw - Definicja i dobor PN
PN-EN 1359:2004 Gazomierze - Gazomierze miechowe
PN-EN 1359:2004/A1:2006 Gazomierze - Gazomierze&huee (oryg)

PN-EN 1418:2000 Personel spawalniczy — Egzaminavawoiperatorow ueglzen
spawalniczych oraz nastawiaczy zgrzewania oporowdigow petni zmechanizowanego i
automatycznego spajania metali

PN-EN 1503-2:2003 Armatura przemystowa - Materiady kadtuby, pokrywy i zdepki -
Czeé¢ 2: Stale nie okridone w normach europejskich

PN-EN 1514-1:2001 Kotnierze i ich pgkenia - Wymiary uszczelek do kotnierzy z
oznaczeniem PN - €& 1: Uszczelki niemetalowe ptaskie z wkladkami l@z vktadek

PN-EN 1514-1:2001/Ap:2002 Kotnierze i ich pctenia - Wymiary uszczelek do kotnierzy z
oznaczeniem PN - €& 1: Uszczelki niemetalowe ptaskie z wkladkami l@z vktadek

PN-EN 1514-3:2001 Kotnierze i ich pgkenia - Wymiary uszczelek do kotnierzy z
oznaczeniem PN - €& 3: Uszczelki niemetalowe z koszglRTFE

PN-EN 1515-1 : 2002 Kotnierze i ich pokenia -Sruby i naketki - Czes¢ 1: Doborsrub i
nakrtek

PN-EN 1515-4:2010 Kotnierze i ich pokenia -Sruby i naketki - Czesé 4: Doborsrub i
nakrtek do ospretu podlegajcego dyrektywie Urgdzen cisnieniowych 97/23/WE (oryqg)

PN-EN 1555-1:2012 Systemy przewoddéw rurowych z ayar sztucznych do przesytania
paliw gazowych - Polietylen (PE) - € 1: Wymagania ogolne (oryqg)

PN-EN 1555-2:2010 Systemy przewoddéw rurowych z ayar sztucznych do przesytania
paliw gazowych - Polietylen (PE) - €& 2: Rury (oryg)

PN-EN 1555-3:2012 Systemy przewoddéw rurowych z ayar sztucznych do przesytania
paliw gazowych - Polietylen (PE) - €& 3: Ksztattki (oryg)

PN-EN 1555-4:2012 Systemy przewoddéw rurowych z ayar sztucznych do przesytania
paliw gazowych - Polietylen (PE) - €& 4. Armatura(oryg)

PN-EN 1555-5:2012 Systemy przewoddéw rurowych z ayar sztucznych do przesytania
paliw gazowych - Polietylen (PE) - €& 5: Przydatné¢ do stosowania w systemie

PN-EN 1775:2009 Dostawa gazu - Przewody gazowéulynkow - Maksymalne g@iienie
robocze < lub =5 bar - Zalecenia funkcjonalne

PN-EN 1776:2002 Systemy dostawy gazu - Stacje powigazu ziemnego - Wymagania
funkcjonalne

PN-EN 1983:2008 Armatura przemystowa - Kurki kulostalowe

PN-EN 1984:2010 Armatura przemystowa - Zasuwy stelostaliwne (oryg)

PN-EN 10204:2006 Wyroby metalowe - Rodzaje dokudwerkontroli

PN-EN 10208-1:2011 Rury stalowe przewe dla mediaimych - Rury o klasie wymagaA
PN-EN 10208-2:2011 Rury stalowe przewe dla mediélmych - Rury o klasie wymaga
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29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44.

45.

46.

47.

PN-EN 10216-1:2004/A1:2004 Rury stalowe bez szwu zdstosowda cisnieniowych -
Warunki techniczne dostawy - @# 1: Rury ze stali niestopowych z wymaganymi
wilasnaciami w temperaturze pokojowe;j

PN-EN 10220:2005 Rury stalowe bez szwu i ze szwevdymiary i masy na jednostk
diugcici

PN-EN 10253-1:2006 Ksztaittki rurowe do przyspawad@czotowego — G&é 1: Stal
weglowa do przerobki plastycznej ogolnego przeznaezdmez specjalnych wymaga
dotyczcych kontroli

PN-EN 12068:2002 Ochrona katodowa - Zetkane powtoki organiczne stosowaneznie z

ochrory katodows do ochrony przed koragjpodziemnych lub podwodnych rurggdw
stalowych - Tamy i materiaty kurczliwe

PN-EN 12186:2004 Systemy dostawy gazu - Stacjekagduisnienia gazu w przesyle i
dystrybucji — Wymagania funkcjonalne

PN-EN 12266-1:2012 Armatura przemystowa - Badamaa#ury metalowej- G&¢ 1: Proby
cisnieniowe, procedury badawcze i kryteria odbioru ynvegania obovdzkowe (oryg)

PN-EN 12266-2:2012 Armatura przemystowa - Badami@aatury metalowej - G&¢ 2:
Badania, procedury badawcze i kryteria odbioru -m&gania dodatkowe (oryg)

PN-EN 12516-4:2010 Armatura przemystowa - Wytrzymdalobudowy - Czs¢ 4. Metoda
obliczeniowa dla obudéw armatury wykonanych z miéalych niz stal

PN-EN 13942:2012 Przemyst naftowy i gazowniczy -st8yy rurocigow przesytowych -
Zawory na rurogigach (oryg)

PN-EN 14141:2005 Armatura stosowana w rwgach do przesylu gazu ziemnego -
Wymagania eksploatacyjne i badania (oryg)

PN-EN 14161:2011 Przemyst naftowy i gazowniczy —dRiagowe systemy przesytowe
(oryg)

PN-EN 14163:2005 Przemyst naftowy i gazowniczy -st8yy rurocigow przesytowych -
Spawanie ruroggow

PN-EN 14163:2005/AC:2006 Przemyst naftowy i gaz@ami — Systemy ruroggow
przesytowych - Spawanie rurggow

PN-EN 14236:2010 Gazomierze domowe ultvaigkowe

PN-EN 14382A1:2009 Urazdzenia zabezpieczgje dla stacji redukcji énienia gazu i
instalacji — Gazowe zabezpiecgag uradzenia zamykagre dla cénien wejsciowych do 100
bar (oryg)

PN-EN 14870-3009 Przemyst naftowy i gazowniczy -gdzniki doprowadzajce, osprzt
oraz kotnierze ruroggow systemow przesytowych - G# 3: Kotnierze

PN-EN 15001-1:2009 Infrastruktura gazowa — Uktaaipwe instalacji gazowych ostiieniu
roboczym wegkszym ng 0,5 bar dla instalacji przemystowych igkszym ni 5 bar dla
instalacji przemystowych i nieprzemystowych - ¢& 1 Szczegdtowe wymagania
funkcjonalne dla projektowania, materiatéw, budokgntroli (oryg)

PN-EN 15001-2:2011 Infrastruktura gazowa — Orurdw/anstalacji gazowych o @iieniu
roboczym wgkszym ng 0,5 bar dla instalacji przemystowych igkszym ng 5 bar dla
instalacji przemystowych i nieprzemystowych - ¢&z 2 SzczegOlowe wymagania
funkcjonalne dotycgre uruchomienia,aytkowania i konserwaciji

PN-EN 50495:2010 Ugdzenia zabezpieczgie niezldne do bezpiecznego dziatania
urzadzen ze wzgédu na zagrzenie wybuchem (oryqg)
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48.
49.
50.

51.

52.

53.

54.

55.

56.

57.

58.

59.

60.

61.

62.

63.

64.

65.

PN-EN 62305-1:2011 Ochrona odgromowa €4c4.: Zasady ogolne (oryg)
PN-EN 62305-2:2012 Ochrona odgromowa €4¢2: Zarzdzanie ryzykiem (oryg)

PN-EN 62305-4:2011 Ochrona odgromowa €4z Urzadzenia elektryczne i elektroniczne
w obiektach (oryg)

PN-EN ISO 3834-1:2007 Wymagania jakbdotyczce spawania materiatdbw metalowych -
Czeé¢ 1: Kryteria wyboru odpowiedniego poziomu wymagakosci

PN-EN ISO 3834-2:2007 Wymagania jakbdotyczce spawania materiatdw metalowych -
Czes¢ 2: Pelne wymagania jaka

PN-EN ISO 3834-3:2007 Wymagania jakbdotyczce spawania materiatdbw metalowych -
Czeé¢ 3: Standardowe wymagania jako

PN-EN ISO 3834-4:2007 Wymagania jakbdotyczce spawania materiatbw metalowych -
Czeé¢ 4: Podstawowe wymagania jako

PN-EN ISO 3834-5:2007 Wymagania jakbdotyczce spawania materiatdbw metalowych -
Czes¢ 5: Dokumenty konieczne do potwierdzenia zgagna wymaganiami jakai 1SO
3834-2, ISO 3834-3 lub ISO 3834-4

PN-EN ISO 3834-5:2007/AC:2009 Wymagania jakodotyczce spawania materiatdw
metalowych - Cgi¢ 5: Dokumenty konieczne do potwierdzenia zgagna wymaganiami
jakosci ISO 3834-2, 1ISO 3834-3 lub I1ISO 3834-4

PN-EN I1SO 4126-1:2007 Ugdzenia zabezpieczge przed nadmiernymsiieniem - Cgs¢
1: Zawory bezpieczsstwa

PN-EN ISO 8501-1:2008 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw — Wzrokowa ocena cz§sitopowierzchni — Cg¢ 1: Stopnie
skorodowania i stopnie przygotowania niepokrytychdipzy stalowych oraz podky
stalowych po catkowitym uswtiu wczeéniej nalazonych powtok

PN-EN ISO 8501-2:2011 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw — Wzrokowa ocena cz§sitopowierzchni — Cg¢ 2: Stopnie
przygotowania wczmiej pokrytych powtokami podity stalowych po miejscowym usuyaiu
tych powltok (oryg)

PN-EN ISO 8501-3:2008 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw — Wzrokowa ocena cz§sitopowierzchni — Cg¢ 3: Stopnie
przygotowania spoin, krazi i innych obszaréw z wadami powierzchni

PN-EN ISO 8501-4:2008 Przygotowanie pagtostalowych przed nakladaniem farb i
podobnych produktow — Wzrokowa ocena cz§sitpowierzchni — Cgsé 4: Stany wyjciowe
powierzchni, stopnie przygotowania i stopnie rdzlotowej zwjzanej z czyszczeniem
strumieniem wody pod wysokimsciieniem

PN-EN ISO 9692-1:2008 Spawanie i procesy pokrewHalecenia dotycgce przygotowania
ztaczy - Czs¢ 1. Reczne spawanie tukowe, spawanie tukowe elektnoetalovg w ostonie
gazow, spawanie gazowe, spawanie melid® i spawanie wjzka stali

PN-EN ISO 9692-2:2002 Spawanie i procesy pokrewn®rzygotowanie brzegdéw do
spawania — G&¢ 2: Spawanie stali tukiem krytym

PN-EN I1SO 15761:2005 Zasuwy stalowe, zawory kulowsmawory zwrotne o wymiarach
réownych i mniejszych od DN 100 dla przemystu nakge i gazowniczego

PN-EN ISO 21809-1:2011 Przemyst naftowy i gazowpie2owtoki zewgtrzne rurocigow
podziemnych i podmorskich stosowanych w ruggoivych systemach transportowych —
Czes¢ 1 Powtoki poliolefinowe (3 warstwowe PE i 3 warstme PP) (oryg)
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66.

67.

68.
69.

70.

71.
72.
73.
74.
75.

76.
77.

PN-EN ISO 21809-2:2012 Przemyst naftowy i gazownieZ2owtoki zewgtrzne rurocigow
podziemnych i podmorskich stosowanych w rusgoiwych systemach transportowych —
Czes¢ 2: Naktadane termicznie powtoki epoksydowe

PN-EN ISO 21809-5:2010 Przemyst naftowy i gazowpie2owtoki zewgtrzne rurocigow
podziemnych i podmorskich stosowanych w ruggoivych systemach transportowych —
Cz¢é¢ 5: Zewretrzne powtoki betonowe (oryg)

PN-ISO 6761:1996 Rury stalowe - Przygotowanigddw rur i ksztaltek do spawania

PN-EN ISO/IEC 17025:2005 Ogdélne wymagania daodgez kompetencji laboratoriow
badawczych i wzorcagych

PN-EN ISO/IEC 80079-34:2011 Atmosfery wybuchowe ze$C 34 Stosowanie systemow
jakaosci przy produkcji urzgdzen (oryg)

PKN-ISO/TS 16922:2012 Gaz ziemny — Wytyczne nawsdaigazow

PN-C-04750:2011 Paliwa gazowe - Klasyfikacja, ozeade i wymagania

PN-E -05003-01:1986 Ochrona odgromowa obiektoéw tlaimych — Wymagania ogolne
PN-E -05003-03:1989 Ochrona odgromowa obiektéw taimych — Ochrona obostrzona

PN-E -05003-05:1986 Ochrona przed kogozjOchrona katodowa - Anody galwaniczne —
Wymagania i badania

PN-M-34503:1992 Gazogji i instalacje gazownicze — Préby rurggdw

PN-M-34511:1994 Gazoggi i instalacje gazownicze - Reduktory o przepuskmivdo 60
m3/h na dnieniesrednie - Wymagania i badania
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